Betriebsanleitung
Messumformer fiir Drehwinkel KINAX WT 717

Mode d'emploi
Convertisseur de mesure pour angle de
rotation KINAX WT717

Operating Instructions
Transmitter for angular position KINAX WT 717

PykoBoACTBO NO 3KCMyaTaunm
N3meputenbHbin npeobpasoBaTenib yrna
nosopota KINAXWT 717

WT 717 B d-f-e-ru 151 259-07 06.15

Camille Bauer Metrawatt AG
Aargauerstrasse 7

CH-5610 Wohlen/Switzerland
Phone +41 56 618 21 11

Fax +41 56 618 21 21

A e BAUER

www.camillebauer.com



Betriebsanleitung

Messumformer fiir Drehwinkel KINAX WT 717

1. Sicherheitshinweise

1.1 Symbole

Die Symbole in dieser Anleitung weisen auf Risiken hin und haben
folgende Bedeutung:

Warnung bei méglichen Gefahren.
Nichtbeachtung kann zu Betriebsstérungen fiihren.

Nichtbeachtung kann zu Betriebsstérungen und Per-
sonenschéden fuhren.

Info fir bestimmungsgerechte
D Produkthandhabung.

1.2 Bestimmungsgemésse Verwendung

e Der Messumformer KINAX WT717 ist ein Prazisionsmessgerét. Er
dient zur Erfassung von Winkelpositionen, Aufbereitung und Bereit-
stellung von Messwerten als elektrische Ausgangssignale fir das
Folgegerét. Drehgeber nur zu diesem Zweck verwenden.

e Der Drehwinkel-Messumformer ist nicht zur Drehzahimessung be-
stimmt.

e Das Gerét ist fur den Einbau in industriellen Anlagen vorgesehen
und erflllt die Anforderungen nach EN 61010-1.

e  Gerateausflihrungen mit Explosionsschutz dirfen nur in den ge-
planten Einsatzzwecken eingesetzt werden. Der Einsatz in anderen
explosionsgefahrdeten Bereichen ist nicht zuldssig.

e Der Hersteller haftet nicht fir Schaden, die auf unsachgemésse
Behandlung, Modifikationen oder nicht bestimmungsgemasse
Anwendungen zurtickzuftihren sind.

1.3 Inbetriebnahme

¢ Einbau, Montage, Installation und Inbe-
triebnahme des Gerétes muss ausschliesslich durch
eine qualifizierte Fachkraft ausgefiihrt werden.

e Betriebsanleitung des Herstellers muss beachtet werden.

e Vor Inbetriebnahme der Anlage alle elektrischen Verbin-
dungen Uberprifen.

* Wenn Montage, elektrischer Anschluss oder sonstige
Arbeiten am Gerat und an der Anlage nicht fachgerecht
ausgefihrt werden, kann es zu Fehlfunktionen oder Ausfall
des Gerates kommen.

* Eine Gefdhrdung von Personen, eine Beschadigung der
Anlage und eine Beschadigung von Betriebseinrichtungen
durch den Ausfall oder Fehlfunktion des Gerates muss
durch geeignete Sicherheitsmassnahmen ausgeschlossen
werden.

e Das Gerét nicht ausserhalb der Grenzwerte betreiben,
welche in der Anleitung angegeben sind.

* Geréateausfiihrungen mit Explosionsschutz diirfen nur in

Betrieb genommen werden, wenn...

- dieAngaben aufdem Typenschild des Gerétes mitdem
zulassigen EX-Einsatzbereich vor Ort libereinstimmen
(Gerategruppe, Kategorie, Zone, Temperaturklasse
bzw. maximale Oberflachentemperatur)

- die Angaben auf dem Typenschild des Gerates mit
dem Spannungsnetz UGbereinstimmen.

- das Gerat unbeschédigt ist und

- sichergestellt ist, dass keine explosionsfahige Atmo-
sphére, Ole, Saure, Gase, Dampfe, Strahlungen etc.
bei der Montage vorhanden sind.

1.4 Reparaturen und Anderungen

O Reparaturen und Anderungen sind ausschliesslich durch den
Hersteller auszufiihren. Bei unsachgemaéssen Eingriffen in

das Gerat erlischt der Garantieanspruch. Anderungen, die

zur Verbesserung des Produktes flihren, behalten wiruns vor.

1.5 Entsorgung

Geréate und Bestandteile diirfen nur fachgerecht und nach
landerspezifischen Vorschriften entsorgt werden.

]
1.6 Transport und Lagerung

O Die Geréte sind ausschliesslich in der Originalverpackung
zu transportieren und zu lagern. Geréte nicht fallen lassen
oder grosseren Erschiitterungen aussetzen.

2. Lieferumfang

1 Messumformer fiir Drehwinkel KINAX WT717
1 Betriebsanleitung deutsch, franzdsisch und englisch
1 EG-Baumusterpriifbescheinigung, nur bei ATEX-Zulassung

3. Anwendung

Der Messumformer KINAX WT 717 erfasst kontaktlos die
Winkelstellung einer Welle und formt sie in einen eingepréagten, dem
Messwert proportionalen Gleichstrom um. Durch seine robuste Aus-
fuhrung eignet sich der WT717 besonders fir Anwendungen in rauer
Umgebung.

Ausfiihrungen in Zlindschutzart «Eigensicherheit» mit eigensicherem
Messausgang erganzen die Baureihe des Messumformers.

4. Hauptmerkmale

e Robuster, feldtauglicher Drehwinkel-Messumformer

e Hochste mechanische und elektrische Sicherheit

e Bewahrtes kapazitives Abtastsystem

e Verschleissfrei, wartungsfrei

e Vibrations- und ruttelfest

¢ Analoges Ausgangssignal 4...20 mA mit 2-Drahtanschluss

e Nach dem Einschalten ist durch das kapazitive Abtastsystem die
absolute Position direkt verfligbar

e Justierung / Feineinstellung des Analogausgangs, Nullpunkt und
Mess-Spanne unabhangig voneinander einstellbar

e Kennlinie der Ausgansgrosse Linear, als V-Kennlinie oder als frei
wahlbare Linearisierungskurve programmierbar

e Mit Explosionsschutz ,Ex ia [IC T6 Gb”, nach ATEX lieferbar

5. Technische Daten

5.1 Messeingang

Messbereiche: Programmierbar zwischen 0 bis 50° oder

0 bis 350°
Wellen-Durchmesser: 219 mm
Drehrichtung: Parametrierbar
5.2 Hilfsenergie H
Gleichspannung': 12...33V
(moglich bei der Standard-Ausfiihrung,
Nicht Ex)
12..30V

(erforderlich bei der Ex-Ausfihrung, Ziind-
schutzart Eigensicherheit Ex ia IIC T6)

In ZUndschutzart Eigensicherheit Ex ia IIC nur zum Anschluss an einen
bescheinigten eigensicheren Stromkreis mit folgenden Hochstwerten:

max. Eingangsspannung Ui: 30V

max. Eingangsstrom li: 160 mA
max. Eingangsleistung Pi: 1w
max. innere Kapazitat Ci: 6,6 nF

max. innere Induktivitat Li: Ist vernachlassigbar klein

' Gegen Falschpolung geschiitzt. Der niedrigste Spannungswert darf 12 V
nicht unterschreiten.



5.3 Messausgang

Ausgangsgrosse |,:

Normbereich:
Einstellzeit:

Aussenwiderstand:

5.4 Genauigkeitsangaben

Bezugswert:
Grundgenauigkeit:

5.5 Einbauangaben
Gehause (Grundteil):

Rickenteil (Haube):
Kabelverschraubung:
Gebrauchslage:
Gewicht:

Zulassige statische
Belastung der Welle:

5.6 Vorschriften

Storaussendung:
Storfestigkeit:

Zulassige
Gleichtaktspannung:
Prifspannung:

Gehauseschutzart:

Eingepréagter Gleichstrom, proportional
zum Drehwinkel

4...20 mA, 2-Drahtanschluss
<5ms

H[V]-12 V

R, max. [kQ] = Al
A

H = Hilfsenergie
|,= Endwert der Ausgangsgrésse

Messbereich

Fehlergrenze <0,5 % beilinearer Kennlinie

Stahl
Oberflache QPQ-behandelt
(nitrocarburiert)

Metall (Alu)
Metall
Beliebig
ca. 2,9 kg

Max. 1000 N (radial)
Max. 500 N (axial)

Bei Ruttelbetrieb wird zur Erhéhung der
Lebensdauer der Lager

weitgehende Entlastung der Welle
empfohlen.

EN 61000-6-3
EN 61000-6-2

100 V AC, CATII

750V DC, 1 Min.
Alle Anschlisse gegen Gehause

IP 66 nach EN 60529

5.7 Umgebungsbedingungen

Klimatische
Beanspruchung:

Transport- und

Lagerungs-Temperatur:

Betriebshohe:

Standard-Ausfiihrung
Temperatur - 25 bis + 70 °C
Relative Feuchte im
Jahresmittel < 90 %

oder
Ausflihrung mit erhShter
Klimafestigkeit

Temperatur —40 bis + 70 °C
Relative Feuchte im
Jahresmittel < 95 %

Ex-Ausfiihrung

Maximale Temperaturklasse
Leistung
Pi T6 T5 T4

1000 mW | 40°C | 55°C | 75°C
900 mwW 44°C | 59°C | 75°C
800 mW 49°C | 64°C | 75°C
700 mwW 54°C | 69°C | 75°C
660 mW 56°C | 71°C | 75°C

Die minimal zuldssige Umgebungstem-
peratur betragt -40 °C.

—40 bis 80 °C
2000 m max.

Vibrations-

bestandigkeit: 0...200 Hz,
(ohne Zusatzgetriebe) 10 g dauernd, 15 g wahrend 2 h
200...500 Hz,
5 g dauernd, 10 g wahrend 2 h
Schock: 3 x50 g je 10 Stosse

in allen Richtungen

5.8 Betrieb in explosionsgefahrdeten Bereichen

Gasexplosions-
schutz: Kennzeichnung: Exia llC T6 Gb
Normkonformitat: ATEX:
EN 60079-0:2012
EN 60079-11:2012
Zlndschutzart: ia
Temperaturklasse:  T6

Gruppe nach
EN 60079-0:2012: I

e Der Einsatz in anderen explosionsgeféhrdeten Bereichen ist nicht
zuldssig.

¢ An Betriebsmittel die in explosionsgeféhrdeten Bereichen eingesetzt
werden, darf keine Veranderung vorgenommen werden.

Geréte mit Explosionsschutz sind entsprechend den Angaben
in der Betriebsanleitung zu betreiben. Die fiir die Verwendung
bzw. den geplanten Einsatzzweck geltenden Gesetze, Richt-
linien und Normen sind zu beachten.

6. Montage

Von den sechs in der Bauform unterschiedlichen Messumformern las-
sen sich zwei Ausflihrungen unmittelbar am Messobjekt montieren.
Dagegen werden die Ubrigen vier Varianten mit Fuss oder mit Flansch
befestigt. Diese drei Montagearten —genaugenommen - die zugehdrigen
Bohr-Ausschnitts-Pldne und ihre Zuordnung zu den Messumformer-
Ausflihrungen sind Inhalt der Tabelle .
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Die «unmittelbare» Befestigung verlangt 3 Schrauben M6, wohin-
gegen die «mit Fuss» und die «mit Flansch» je 4 Schrauben M8 mit
Muttern erfordern. Die Schrauben gehdéren nicht zum Lieferumfang,
da ihre Léangen durch die von Fall zu Fall schwankende Dicke des
Anbauteils am Messobjekt bestimmt werden.



O Bei der Festlegung des Montageortes (Messortes) ist zu

bertcksichtigen, dass die Angaben unter «Umgebungsbe-

dingungen», Abschnitt «5. Technische Daten», eingehalten
werden.

Anbauteil (am Messobjekt) mit Ausschnitt und/oder Durchgangsléchern
nach dem zutreffenden Bohr-Ausschnitts-Plan versehen. Danach den
Messumformer montieren.

7. Winkeleinstellung definieren

Winkel-Messumformer der Reihe KINAX WT 717 bendtigen keine
mechanische Nullpunktmarkierung (wird auf Kundenwunsch jedoch
angebracht, siehe Bild 1).

Bild 1.
Links:  fir Drehwinkel-Messumformer mit Bereichen O bis ... °,
Rechts: fir Winkeltransmitter mit V-Kennlinien-Bereichen.

Q Q
Bild 2.

Drehrichtung bei Blick auf die Antriebswelle:
Links: Gegenuhrzeigersinn, rechts: Uhrzeigersinn

Nach der Montage kann die Welle des Messumformers in beliebiger
Position mit dem Messobjekt gekoppelt werden. Winkelstellung der Welle
wie folgt mit der Konfigurations-Software 2W2 definieren:

1. Deckel (3.1 in Bild 4) entfernen. Durch Abziehen des Gummi-
Verschlusses (5.1) wird der Programmieranschluss (5) zuganglich
(siehe Abschnitt "8.1 Leitungen anschliessen"). KINAX WT 717 nach
Bild 3 mit der Programmiereinrichtung verbinden. Konfigurations-
Software 2W2 starten. Geréat — wenn nétig — mit den gewdiinschten
Messbereichsdaten konfigurieren.

Der Drehwinkelmessumformer darf nur ausserhalb des
@ Ex-Bereiches programmiert werden!

2. Messeinrichtung in eine definierte Position bringen (vorzugsweise
auf Nullpunkt).

3. In der Konfigurations-Software unter «<SERVICE» den Menuepunkt
«Justierung» anwahlen. Im Fenster
«Mechanische Position» den Winkel eingeben, den die Messein-
richtung momentan einnimmt und danach «Fixieren» anwahlen.
Damit ist die Messeinrichtung auf den eingegebenen Winkel
positioniert.

Programmier-
Anschluss

Zusatzkabel

Interface PK 610

KINAX WT717

OFF: Hilfsenergie-
versorgung Uber
Messausgang (Bild 5)

ON: Hilfsenergie-

versorgung
erfolgt via PC

Bild 3. Anschlussschema Programmierung

O Programmiert man den KINAX WT717 mit einer angeschlos-
senen Hilfsenergie, muss der Schalter auf dem Interface PK610

D zwingend auf OFF geschaltet sein. Wird dies nicht beachtet,
kann dies zur Zerstérung des Gerates flhren.

8. Elektrische Anschliisse

Zum Anschliessen der elektrischen Leitungen hat der Messumformer
Schraubklemmen und Stopfbuchsen.

O Es ist zu beachten, ...

erforderlich sind, mit denen auf dem Typenschild des
KINAX WT 717 Ubereinstimmen (Messeingang, Mess-
ausgang, Hilfsenergie)!

D ... dass die Daten, die zur L6sung der Messaufgabe

. dass der Gesamtwiderstand in der Messaus-
gangsleitung (in Serie geschaltete Empfangsgerate
plus Leitung) den maximalen Aussenwiderstand R_
max. nicht Gberschreitet! R_ max. siehe «Messaus-
gang», Abschnitt «5. Technische Daten»!

. dassbeiderVerlegung der Messausgangsleitung verdrillte
Kabel verwendet werden und diese mdglichst getrennt
von Starkstromleitungen zu verlegen sind!

Im tbrigen landesubliche Vorschriften bei der Installation und
Auswahl des Materials der elektrischen Leitungen befolgen!

Bei Geratenin der Zindschutzart «Eigensicherheit» sind
zusétzlich die Angaben der Baumusterpriifbescheinigung,
die EN 60 079-14, sowie die nationalen Vorschriften flr

die Errichtung von elektrischen Anlagen in explosions-
@ geféhrdeten Bereichen zu berlicksichtigen!

8.1 Leitungen anschliessen

Zum Anschliessen des Messumformers zuerst die

3 Schrauben (3.2) 16sen und den Deckel (3.1) entfernen. Die
Schraubklemmen (4.1) eignen sich fiir max. 1,5 mm? Drahtquer-
schnitte.

Bild 4. Riickenteil (3) mit Klemmen (4.1) und Stopfbuchse (4).
Links:  mit Deckel (3.1) verschlossen.
Rechts: ohne Deckel (3.1).

Stopfbuchs-Verschraubung I6sen und zusammen mit dem Quetschring
und Dichtung aus der Stopfbuchs-Offnung herausnehmen. Diese Ver-
schraubungsteile auf die Leitungen auffadeln, die Leitungsenden durch
die Stopfbuchs-Offnungen ins Riickenteil stecken und durchziehen.

Sodann die Leitungsenden auf passende Lénge abisolieren und nach
Bild 5 an den Klemmen (4.1) anschliessen.

Danach die Verschraubungsteile in der Stopfbuchs-Offnung festziehen,
und den Deckel wieder befestigen.



H = DC-Hilfsenergie
H=12...33V
bzw. H =12...30 V bei Ex-
Ausfihrung

R_. = Aussenwiderstand

Bild 5. Anschlussplan.

9. Anfangs- und Endwert einstellen
Feinabgleich

Mit Hilfe der Konfigurations-Software 2W2 kann der Analogausgang fein
abgeglichen werden. Wahlen Sie dazu unter <SSERVICE» den Menuepunkt
«Justierung» an. Im Fenster «Analogausgang» kann nun der Nullpunkt
sowie der Endwert entsprechend angepasst werden.

Vorgehen:

1. Messumformer in Betrieb nehmen und gemass Bild 3 an Program-
miereinrichtung anschliessen (Schalter AUX am PK 610 auf OFF).

2. Messobjektin Nullstellung bringen, d.h. in die Position, in der der KINAX
WT 717 den Ausgangsstrom 4 mA ausgeben soll. Mit dem virtuellen
Drehknopf «Nullpunkt» solange verstellen, bis das Ausgangssignal
stimmt.

3. Messobjekt in Endstellung bringen, d.h. in die Position, in der der
KINAX WT 717 den Ausgangsstrom 20 mA ausgeben soll. Mit dem
virtuellen Drehknopf «Spanne» solange verstellen, bis das Ausgangs-
signal stimmt.

4. Uber den Button «Zuriick» die Justierung abschliessen.

Die Einstellbarkeit von Nullpunkt und Spanne betrégt 5 %. Reicht dieser
Bereich nicht aus, so kann der Messbereich durch Umkonfiguration an
die mechanischen Gegebenheiten angepasst werden (Messbereich
verkleinern/vergréssern).

Bei Bedarf kann die Drehrichtung per Software umgekehrt werden.

Simulationsmodus

Die Konfigurations-Software 2W2 bietet die Mdoglichkeit, den
KINAX WT 717 im Simulationsmodus zu betreiben. Die Simulation des
Messwertes ermdglicht das Austesten der nachgeschalteten Wirkungs-
kette bereits wahrend der Installation.

Voorgehen:

1. In der Konfigurations-Software unter «Service» den Menuepunkt
«Simulation» anwéhlen.

2. Das Fenster zeigt die Geréte-Konfiguration. Nach Eingabe des Win-

kels wird der Analogausgang entsprechend der Geratekonfiguration
ausgesteuert.

10. Elektrische Inbetriebnahme

e BeiVerbrauchern mit hohen Stérpegeln separate Spannungsversor-
gung flr das Gerét bereitstellen.

e Diegesamte Anlage EMV gerecht installieren. Einbauumgebung und
Verkabelung kénnen die EMV des Gerates beeinflussen.

e Fir Ausfiihrungen mit Explosionsschutz:

Fur das Errichten und Betreiben sind die Vorschriften geméss
A EN60079-14, das Geréatesicherheitsgesetz, die allgemein

anerkannten Regeln der Technik und diese Betriebsanleitung
massgebend.

11. Wartung

Das Gerat arbeitet wartungsfrei. Reparaturen dirfen nur von autori-
sierten Stellen ausgefiihrt werden.

12. Aufschliisselung der Varianten

Erklérung der Bestell-Ziffern 1. bis 13.

Bestell-
Code

Beschreibung

1. Ausfiihrung des Messumformers 717-
Standard 1

Ex ia IIC T6, CENELEC/ATEX,

Seewasser-Ausfiihrung

Seewasser-Ausflihrung mit Getriebe

Seewasser-Ausfiihrung Ex ia IIC T6 Gb (ATEX)

Seewasser-Ausfuihrung mit Getriebe
Exia lIC T6 Gb (ATEX)

o (gl N

2. Winkelbereich mechanisch

Winkelbereich bis 50°

—_

Winkelbereich > 50...350° 2

3. Drehrichtung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn 0

—_

Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn

V-Kennlinie 2

Zeilen 1 und 2: Nicht mdglich bei Grundkonfiguration

4. Messbereich

Grundkonfiguration programmiert

[°Winkel], 0 bis Endwert / P. ums

V-Kennlinie [+°Winkel], min./max.

Zeile 9 angeben: Messbereich-Endwert/Umschaltpunkt
["Winkel]

Endwert > 10,00 bis 50° bei Winkelbereich = 50°,

> 50,00° bis 350 bei Winkelbereich > 350°
Umschaltpunkt > Messbereich-Endwert, max. 60° bei
Winkelbereich = 50°, max. 360° bei Winkelbereich >
350°= 105% Endwert bei nicht linearer Kennlinie (Zei-
len 1 bis 4 in nachfolgenden Auswahl-Kriterium 5)
Zeile Z angeben: Minimalwert/Maximalwert [+ °Winkel]
Minimalwert > 0, Maximalwert > 25 bei

Winkelbereich = 50°, Spanne (Max.-Wert - Min.-Wert)
>5°

Maximalwert > 25 bis 175 bei Winkelbereich > 350°,
Spanne > 25°

Symmetrisch bezuglich Mittellinie, z.B. [+ Winkel],
min./max.: 15/120 entspricht:

-120 bis -15 bis 0 bis 15 bis 120° Winkel (Eingang) und
+20 bis 4 bis < 4 bis +20 mA (Ausgang)

5. Kennlinie der Ausgangsgrosse

Linear

Funktion X hoch 1/2

Funktion X hoch 3/2

Funktion X hoch 5/2

ArlW|IN|=2|O

Kundenspezifisch

Zeilen 1 bis 4: Nicht mdglich bei V-Kennlinie

Zeile 4 (auf Anfrage): Algorithmus oder Stlitzwerte
angeben (23 Werte in 5 %-Schriften von -5 % bis
105 % Messbereich, Ausgang stufenlos - 10 bis
110 %)

6. Priifprotokoll
Ohne Prifprotokoll

Prifprotokoll Deutsch D

Prifprotokoll Englisch E

7. Markierung System Nullpunkt

System-Nullpunkt nicht markiert 0

System-Nullpunkt markiert 1

8. Klimatische Beanspruchung

Normale Klimafestigkeit 0

Erhéhte Klimafestigkeit 1

9. Befestigung

Befestigung ohne Fuss/Flansch 0

Befestigungsfuss montiert 1

Befestigungsflansch montiert 2




Beschreibung

Bestell-
Code

10. Schiffstauglic

hkeit

Beschreibung

Bestell-
Code

Ohne Vorkehrung fiir Schiffstauglichkeit

11. Vibrationsbestandigkeit

Normale Vibrationsbestandigkeit

Erhéhte Vibrationsbestandigkeit

Z|o

12. Zusatzgetriebe 2 : 1 bis 144 : 1

Ohne Getriebe

Ubersetzung

Ubersetzung

Ubersetzung

Ubersetzung

(OB

Ubersetzung

Ubersetzung

Ubersetzung

alalalalalala

12:

Ubersetzung

12,5:

Ubersetzung

15:

Ubersetzung

16:

Ubersetzung

20:

Ubersetzung

22:

Ubersetzung

24 :

Ubersetzung

25:

Ubersetzung

30:

Ubersetzung

32:

Ubersetzung

36 :

Ubersetzung

40:

Ubersetzung

50:

Ubersetzung

60 :

Ubersetzung

64 :

Ubersetzung

72

13. Zusatzgetriebe 150: 1 bis 1600 : 1

Ohne Getriebe

Ubersetzung 150 :

Ubersetzung 160 :

Ubersetzung 180 :

Ubersetzung 200 :

Ubersetzung 240 :

Ubersetzung 250 :

Ubersetzung 300 :

Ubersetzung 330 :

Ubersetzung 360 :

Ubersetzung 375 :

Ubersetzung 400 :

Ubersetzung 450 :

Ubersetzung 480 :

Ubersetzung 500 :

Ubersetzung 550 :

Ubersetzung 600 :

Ubersetzung 660 :

Ubersetzung 720 :

Ubersetzung 750 :

Ubersetzung 800 :

Ubersetzung 880 :

Ubersetzung 900 :

Ubersetzung 1000 :

Ubersetzung 1024 :

Ubersetzung 1200 :

Alalalalalalalajlalalalalalalalalalala|lalalalalalala

Ubersetzung 1600 :

Si<|cl|Hd|o|D|Oo|T|O|Z|IZ|r|X|c|T|O|M|M|O(O|W|>|(r|w|N|(=|o

Ubersetzung

75:

Ubersetzung

80:

Ubersetzung 1

00:

Ubersetzung 1

20:

Ubersetzung 1

aAlajlalalalalalalalajlala|lalalalalalala

44 ;

sSi<|c|d|o|m|o|v|o|Zz|Z|r|X|l«|T|®|m|m|O|O|w|>|a|s|lw|d|=|o

13. Konformitéatserklarung

Siehe Seite 22.




Mode d’emploi

Convertisseur de mesure pour angle de rotation, KINAX WT 717

1. Consignes de sécurité

1.1 Symboles

Les symboles figurant dans ce manuel indiquent les risques et sont
définis ci-dessous:

A\
A\

D Informations concernant la manipulation.

Mise en garde contre les risques.

Le non-respect des consignes peut
entrainer des défaillances.

Le non-respect des consignes peut
entrainer des défaillances et des dommages
corporels.

1.2 Utilisation conforme a la destination

® Le convertisseur KINAX WT717 est un appareil de mesure de préci-
sion. Il sert de signal de sortie électrique pour I'enregistrement des
positions d’angles, la préparation et la mise a disposition des valeurs
de mesure pour I'appareil. Le capteur de rotation ne doit étre utilisé
qu’a ces fins.

e Le convertisseur de mesure angle de rotation n’est pas destine a
mesurer la vitesse de rotation.

e |appareil est prévu pour le montage d’installations industrielles, il
est conforme a la norme EN 61010-1.

e Les variantes d’appareil avec protection contre les explosions ne
peuvent étre utilisées qu’aux fins prévues d’utilisation. Toute utilisation
dans d’autres zones explosives est interdite.

e Le fabricant n’est pas responsable des dommages provoqués par
un traitement inapproprié, des modifications ou une utilisation non

conforme a la destination.

1.3 Mise en service

e La mise en place, le montage, I'installation et la
mise en service de I'appareil doivent étre effectués
exclusivement par un personnel qualifié.

* Le mode d’emploi du fabricant doit étre respecté.

e Avantla mise en service de 'installation, contréler
tous les raccordements électriques.

¢ Sile montage, le raccordement électrique ou tout
autretravaux surl’appareil et I'installation n’est pas
effectué de maniere appropriée, des dysfonction-
nements ou une défaillance de I’'appareil peuvent
survenir.

e Des mesures de sécurité appropriées doivent
permettre d’empécher tout risque pour les per-
sonnes et tout endommagement de I'installation
ou des dispositifs provoqués par la défaillance ou
le dysfonctionnement de I'appareil.

¢ Ne pas utiliser I'appareil au-dela des valeurs limites
indiquées dans le mode d’emploi.

® Les variantes d’appareil avec protection contre
les explosions ne peuvent étre mises en service
que si...

- les informations indiquées sur la plaque
signalétique de I'appareil correspondent a
la zone d’utilisation Ex autorisée sur le site
(groupe d’appareils, catégorie, zone, classe
de température ou température maximale de
surface)

- les informations indiquées sur la plaque si-
gnalétique de I'appareil correspondent avec
le réseau de tension.

- lappareil est en parfait état et

- l'absence d’atmosphére explosible, d’huiles,
d’acides, de gaz, de vapeurs, de rayonnement,
etc. pendant le montage est assurée.

1.4 Réparations et modifications

O Les réparations et les modifications doivent
uniqguement étre effectuées par le fabricant. En

cas d’intervention inappropriée sur I'appareil, la

garantie n’est pas valable. Nous nous réservons le

droit d’apporter des modifications au produit afin
de le perfectionner.

1.5 Mise au rebut

B

1.6 Transport et stockage

Les appareils et les composants doivent impéra-
tivement étre mis au rebut de maniere appropriée
et conformément aux réglementations locales.

Lorsdutransport et dustockage des appareils, ceux-
ci doivent impérativement étre dans leur emballage
d’origine. Ne pas laisser tomber les appareils ou
éviter les chocs importants.

2. Matériel livré

1 Convertisseur de mesure pour angle de rotation
KINAX WT717

1 mode d’emploi en allemand, frangais, anglais
1 certificat d’essai du modéle type, seulement pour
appareils en version ATEX

3. Application

Le convertisseur de mesure KINAX WT 717 est destiné a la conversion,
sans contact, de la position angulaire d’un axe en un courant continu
proportionnel acetangle. Ce convertisseur se démarque par sa construc-
tion robuste prédestinée pour le terrain, il convient donc particulierement
aux applications en environnement sévere.

La gamme livrable du convertisseur est complétée par des versions en
mode de protection a «sécurité intrinséque » avec sortie de mesure a
sécurité intrinseque.

4. Caractéristiques principales

e Convertisseur de mesure angulaire pour arbre creux robuste et

prédestiné pour le terrain

Sécurité électrique et mécanique maximale

Systéme de balayage capacitif éprouvé

Peu d’entretien et pas d’usure

Résistant aux vibrations et aux secousses

Signal de sortie analogique 4 a 20 mA avec raccordement a 2 fils

Gréace au systéme de balayage capacitif, la position absolue est

disponible directement apres la mise en marche

e Fixation de la position mécanique, ajustage fin de la sortie analo-
gique et réglage du point zero et de I'étendue de mesure
individuellement

e Courbe caractéristique de la grandeur de sortie: linéaire, caracté-
ristique en V ou courbe linéarisée programmable librement

e Disponible avec protection contre les explosions
sExia llC T6 Gb” selon ATEX

5. Caractéristiques techniques

5.1 Entrée de mesure

Plage de mesure:
Diametre de I‘arbre:
Sens de rotation:

Programmable entre 0 a 50° ou 0 a 350°
diam. 19 mm
Programmable

5.2 Alimentation auxiliaire

12...33V

(possible avec ’'exécution standard, non-Ex)
12...30V

(nécessaire pour I'exécution Ex, mode de
protection Ex ia IIC T6)

Tension continue’:



Sécurité intrinseque Ex ia IIC uniquement pour le raccordment a un
circuit de sécurite intrinseque certifié avec les valeurs maximales
suivants:

max. tension d’entrée U;: 30V
160 mA
max. puissance d’entrée P;: 1 W

max. courant d’entrée li:

max. capacité interne Ci: 6,6 nF
max. inductance interne L;:  est négligeable

T Protection en cas d’inversion de polarité. La tension minimale ne doit pas étre
inférieure a 12 V.

5.3 Sortie de mesure

Sortie I Courant continu,
proportionnel a I’angle de rotation
Valeurs nominales: 4...20 mA, raccordement a 2 fils

Temps de réponse: <5ms

H[V]-12V
Rext max. [kQ] = M—

Résistance de charge:
I, [mA]

H = Alimentation auxiliaire
I, = Valeur finale de la sortie

5.4 Indications concernant la précision

Etendue de mesure

Limite d’erreur < 0,5 % avec caractéristique
linéaire

Valeur de référence:
Précision de base:

5.5 Données concernant le montage

Boitier (partie de la

base): Acier
Surface avec traitement QPQ
(nitrocarburation)

Partie arriere (capot): Métal (aluminium)

Branchement: Métal
Position d’utilisation: au choix
Poids: Env. 2,9 kg

Charge admissibe sur I'axe: max. 1000 N (radial)
min. 500 N (axial)

En cas présence de vibrations nous recom-
mandons décharger I'arbre au maximum

possible
5.6 Consignes
Emission de
perturbations: EN 61 000-6-3
Immunité: EN 61000-6-2,
Tension du mode
commun admissible: 100 V CA, CATII
Tension d’essai: 750V CC, 1 min.

Tous les raccordements contre le boitier
Type de protection

du boitier: IP 66 selon EN 60 529

5.7 Conditions ambiantes

Sollicitations climatiques: Exécution standard
Température —-25a + 70 °C
Humidité relative en moyenne annuelle <90 %

ou

Exécution avec sollicitations climatiques
accruées

Température —40 a + 70 °C

Humidité relative en moyenne annuelle <95 %

Exécution Ex

Force maximale | Classe de température
Pi T6 T5 T4

1000 mW 40°C | 55°C | 75°C

900 mW 44°C | 59°C | 75°C

800 mW 49°C | 64°C | 75°C

700 mwW 54°C | 69°C | 75°C

660 mW 56°C | 71°C | 75°C

La température ambiante minimale
admissible est de -40 °C.

Température lors du

transport ou du stockage: -40a+80°C

Altitude: 2000 m max.

Résistance aux vibration: 0...200 Hz,

(sans engrenage) 10 g permanent, 15 g pendant 2 h
0...200 Hz

5 g permanent, 10 pendant 2 h

Choc: 3x50 g sur 10 chocs dans toutes les directions

5.8 Exploitation en zones explosives:

Protection contre les

explosions de gaz: Identification: ExiallC T6 Gb
Conformité aux
normes: ATEX:
EN60079-0:2012
EN60079-11:2012
Mode de protection: ia

Classe de température: T6
Groupe selon
EN60079-00:2012: I

e Toute utilisation dans d’autres zones explosives est interdite.
e Aucune modification ne doit étre opérée sur les moyens d’exploitation
utilisés en zones explosives.

Les appareils avec protection contre les explosions doivent étre
utilisés en conformité avec les spécifications mentionnées dans
le mode d'emploi. Les lois, directives et normes applicables a
I'usage ou au but d'utilisation prévu doivent étre respectées.

6. Montage

Deux des six variantes d’exécution peuvent étre montées directe-
ment sur 'objet a mesurer. Les quatre variantes restantes sont mon-
tées soit avec un pied ou avec un flasque. Ces trois méthodes de
fixation resp. les plans de percage et de découpe et leur correspon-
dance avec I'exécution du convertisseur font I'objet du tableau.

Plans de percage et de découpe
pour le montage sur
I’objet a mesurer pour ...

Exécutions des
convertisseurs
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Le «montage direct» nécessite 3 vis M6. Pour la fixation «avec pied»
ou «avec flasque» il faut utiliser 4 vis et écrous M8. Ces vis ne sont
pas partie de la livraison, ceci du fait que leur longueur varie selon
I’épaisseur du support.



O Pour la détermination de I’endroit de montage (endroit de me-

sure) il faut respecter les indications de larubrique «Influence

de Pambiance extérieure» du chapitre «5. Caractéristiques
techniques».

Réaliser sur I'objet a mesurer la découpe et/ou les pergages nécessaires
selonle plande percage et de découpe correspondant selon et monter
le convertisseur de mesure.

7. Définir la position angulaire

Les convertisseurs de mesure pour angle de rotation
KINAX WT 717 n’ont pas besoin d’un marquage du point mécanique
de zéro (peut toutefois étre prévu sur demande du client, voir Fig. 1).

Fig. 1.
a gauche: pour convertisseurs de mesure d’angle de rotation avec
étendues 0 a ... °

adroite:  pour convertisseurs angulaires avec caractéristique V.
Q Q
e '3 D ’3
SYe Sy
Fig. 2.

Sens de rotation en regardant du cété de I'arbre:
a gauche: anti-horaire, a droite: horaire

Apres le montage, I'axe du convertisseur de mesure peut étre couplé a
I’objet @ mesurer dans une position quelconque. Définir la position angu-
laire de I'axe comme suit en se servant du logiciel de configuration 2W2:

1. Enlever le couvercle (3.1 Fig. 4). En enlevant le cache en caoutchouc
(5.1) le connecteur de programmation (5) devient accessible (voir cha-
pitre «8.1 Raccorder les lignes»). Raccorder le KINAX WT 717 selon
Fig. 3 a I’équipement de programmation. Démarrer le logiciel 2W2.
Configurer, si nécessaire, le convertisseur avec les caractéristiques
désirées.

Le convertisseur d’angle de rotation peut étre programmé
@ qu’a I'extérieur de I’enceinte Ex!

2. Amener I'installation de mesure dans une position définie (de préfé-
rence au point zéro).

3. Sélectionner dans le logiciel de configuration sous
«SERVICE> le point de menu «Ajuster». Introduire dans la fenétre
«Position mécanique» I'angle actuel de l'installation de mesure
et choisi «Ajuster». Ansi, le systéme de mesure est positionné sur
I’angle introduit.

Entrée de
programmation

Cable additionnel

Interface PK 610

KINAX WT717

OFF: Alimentation
auxiliaire par sortie
de mesure (Fig. 5)

ON: Alimentation
auxiliaire par le PC

Fig. 3. Connection schéma de programmation

O Si le KINAX WT717 est programmé en raccordant une
énergie auxiliaire, le commutateur sur l'interface PK610
D doit étre impérativement réglé sur OFF. Si ceci n’est pas
respecté, ladestructionde’appareil en seralaconséquence

8. Raccordements électriques

Le convertisseur de mesure comporte des bornes et presse-étoupes
pour le raccordement des cables électriques.

O Veiller en plus, ...
... que les caractéristiques techniques qui permettent de
D résoudre le probléeme de mesure correspondent aux
données mentionnées sur la plaquette signalétique du
KINAX WT 717 (entrée de mesure, sortie de mesure,
alimentation auxiliaire)!

. que la résistance totale du circuit de sortie de mesure
(instruments récepteurs connectés en série plus rési-
stance des lignes) n’excéde pas la valeur maximum
R, mentionnées sous Sortie de mesure, du chapitre
«5, Caractéristiques techniques»!

. d’utiliser pour le circuit de sortie de mesure des cébles
avec fils torsadés par paire et de les passer si possible
séparément des lignes courant-fort!

Au reste, respecter les prescriptions nationales pour
I’installation et le choix du matériel des conducteurs
électriques!

Pour les appareils en mode de protection «a sécurité in-
A trinséque» il fautrespecter les indications contenues dansle
certificat d’essai du modeéle type, I’'EN 60 079-14, ainsi que
@ les prescriptions nationales pour laréalisation d’installations

électriques dans des enceintes avec danger d’explosions!

8.1 Raccorder les lignes

Pour le raccordement du convertisseur de mesure, enlever les 3 vis
(3.2) et le couvercle (3.1). Ces bornes a vis (4.1) sont prévues pour une
section des fils de max. 1,5 mm?

)

Fig. 4. Partie arriére (3) avec bornes (4.1) et presse-étoupes (4).
a gauche:  avec couvercle (3.1) fermé.
a droite: sans couvercle (3.1).

Dévisser le raccord de la presse-étoupe et le sortir ensemble avec la
rondelle de serrage et le joint de la partie fixe du presse-étoupe. Enfiler
ces pieces sur les cables et introduire les cables dans la partie arriere
du convertisseur a travers les trous des presse-étoupes.

Dénuder les fils sur une longueur suffisante et les raccorder aux bornes
(4.1) selon Fig. 5.

Ensuite, remettre en place les pieces des raccords et les serrer cor-
rectement.



H = Alimentation
auxiliaire CC
H=12...33V
resp. H=12...30 V en
exécution Ex

= Résistance extérieure

ext

Fig. 5. Schéma de connexion.

9. Ajustage des valeurs de début et de fin
Ajustage fin

Le logiciel de configuration 2W2 permet un ajustage fin de la sortie
analogique. Sélectionnez sous «SERVICE> le point de menu «Ajusters».
Dans la fenétre «Sortie analogique» il est maintenant possible d’ajuster
finement le point zéro et le point final.

Procédé a suivre:

1. Mettre en service le convertisseur de mesure et le raccorder a
I’équipement de programmation selon Fig. 5 (commu-tateur AUX du
PK 610 sur OFF).

2. Amener I'installation de mesure dans la position zéro, c.a.d. dans la
position dans laquelle le KINAX WT 717 doit sortir un courant de 4
mA. Tourner le bouton virtuel «Zéro» jusqu’a obtenir le courant de
sortie correct.

3. Amener l'installation de mesure dans la position finale, c.a.d. dans
la position dans laquelle le KINAX WT 717 doit sortir un courant de
20 mA. Tourner le bouton virtuel «Fin d’échelle» jusqu’a obtenir le
courant de sortie correct.

4. Terminer I'ajustage par le bouton «Retour».

La plage d’ajustage du point zéro et de I'étendue finale est de 5%.
Si elle n’est pas suffisante, il est possible de faire correspondre les
caractéristiques mécaniques et I’étendue de mesure par une nouvelle
configuration (diminuer/augmenter I’étendue de mesure.

En cas de besoin, le sens de rotation peut étre inversé a I’aide du logiciel.

Mode de simulation

Le logiciel de configuration 2W2 offre la possibilité de faire travailler le
KINAX WT 717 en mode de simulation. Il est ainsi possible de vérifier le
fonctionnement de la chaine de mesure compléte pendant I'installation.

Procédé a suivre:

1. Sélectionner dans le logiciel de configuration sous «Service» le point
de menu «Simulation».

2. La fenétre présente la configuration de I’appareil. En introduisant une
valeur angulaire, la sortie analogique est amenée a la valeur corre-
spondante a la configuration de I'appareil.

10. Mise en service électrique

® En cas de seuil de perturbation sonore important, prévoir une ali-
mentation séparée pour 'appareil.

e Installerconvenablement’ensemble deI'installation de compatibilité
électromagnétique. L'environnement de I'installation et le cablage
peuvent influencer la compatibilité électromagnétique de I'appareil.

e Pour variantes avec protection contre les explosions:
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Les réglementations conformément a la norme EN60079-
14, laloi sur la sécurité des appareils, les régles techniques
généralement reconnues ainsi que ce mode d’emploi sont
décisifs pourlamise en place et I’exploitation. Afin d’atteindre
le type de protection IP requis, conformément & la norme
EN60529-1991, il est imparatif de monter correctement les
presse-étoupe dans les dispositifs électriques.

11. Maintenance

L’appareil ne nécessite aucun entretien. Les réparations ne peuvent étre
exécutées que par des services agréés.

12. Codage des variantes
Explication des chiffres de commande 1. a 13.

Description Article-
No.

1. Version 717-
Standard 1

Ex ia IIC T6, CENELEC/ATEX,

Version de I'eau de mer

version de |I'eau de mer avec engrenage

Version de I'eau de mer Ex ia IIC T6 Gb (ATEX)

o ||~ |lw|N

version de |I'eau de mer avec engrenage
Ex ia IIC T6 Gb (ATEX)

2. Champ angulaire mécanique

e

Etendue d’angle, jusqu’a 50°

Etendue d’angle > 50 & 350° 2

3. Sens de rotation

Programmé pour sens horaire 0

ey

Programmé pour sens antihoraire

Caractéristique en V 2

Lignes 1 et 2: pas possible avec la configuration de base

4. Plage de mesure

Configuration de base programmée 0

[°angle], O...valeur finale / P. ums 9

Courbe en V [+°angle], min. / max. z

Indiquer ligne 9: Plage de mesure-valeur finale/point d‘inversion
[°angle]

Valeur finale = 10,00 a 50° avec plage angulaire > 50°,

> 50,00° a 350° avec plage angulaire > 350°

Point d‘inversion > Plage de mesure-valeur finale,

max. 60° avec plage angulaire = 50°, max. 360° avec plage
angulaire > 350°

> 105% valeur finale avec une caractéristique non-linéaire
(lignes 1 & 4 dans critére du choix suivants 5)

Indiquer ligne Z: valeur minimum/valeur maximale [+ °angle]
valeur minimum > 0, valeur maximale = 25 avec plage angu-
laire = 50°, serrage (max.-valeur - min.-valeur) > 5°.

valeur maximale > 25 a 175 avec plage angulaire > 350°,
serrage > 25° symétrique concernant a la ligne centrale p.ex.
[+ °angle], min./max.: 15/120 correspond:

-120 2 -15 bis 0 a 15 a 120° angle (entrée) et

+20 a 4 bis < 4 a +20 mA (sortie)

5. Caractéristique de la grandeur de sortie

Linéaire

Fonction X puissance 1/2

Fonction X puissance 3/2

Fonction X puissance 5/2

Al |=|O

Selon client

Lignes 1 a 4: Pas possible avec des caractéristiques V
Ligne 4 (en demande): Indiquer algorithme ou valeurs de
base (23 valeurs en 5 %-écriture de -5 % a 105 % plage
de mesure, sortie en continu - 10 a2 110 %)

6. Protocole d’essai
Sans protocole d’essai

Protocole d’essai en allemand D

Protocole d’essai en anglais E

7. Marquage du point "zero" du systéeme

non-marqué 0

marqué 1




Description Article- Description Article-
No. No.
8. Contrainte climatique 13. Engrenage 150: 1 a 1600 : 1
Tenue climatique normale 0 Sans engrenage
Tenue climatique plus 1 Rapport d'engrenage 150 :
9. Fixation Rapport d'engrenage 160 :
Fixation sans pied/bride 0 Rapport d'engrenage 180 :
Pied de fixation monté 1 Rapport d'engrenage 200 :
Bride de fixation monté 2 Rapport d'engrenage 240 :
10. Exécution marine Rapport d'engrenage 250 :
Sans mesure préventive pour exécution marine 0 Rapport d'engrenage 300 :
11. Résistance aux vibrations Rapport d'engrenage 330 :
Résistance aux vibrations normale 0 Rapport d'engrenage 360 :
Résistance aux vibrations plus M Rapport d'engrenage 375 :

12. Engrenage 2:1a144:1

Rapport d'engrenage 400 :

Sans engrenage

Rapport d'engrenage 450 :

Rapport d'engrenage

Rapport d'engrenage 480 :

Rapport d'engrenage

Rapport d'engrenage 500 :

Rapport d'engrenage 550 :

2

4
Rapport d'engrenage 5
Rapport d'engrenage 6

Rapport d'engrenage 600 :

Rapport d'engrenage 8

Rapport d'engrenage 660 :

Rapport d'engrenage 10 :

Rapport d'engrenage 720 :

alalalalalal—a

Rapport d'engrenage 12 :

Rapport d'engrenage 750 :

Rapport d'engrenage 12,5: 1

Rapport d'engrenage 800 :

Rapport d'engrenage 15:

Rapport d'engrenage 880 :

Rapport d'engrenage 16 :

Rapport d'engrenage 900 :

Rapport d'engrenage 20 :

Rapport d'engrenage 1000 :

Rapport d'engrenage 22 :

Rapport d'engrenage 1024 :

Rapport d'engrenage 24 :

Rapport d'engrenage 1200 :

Rapport d'engrenage 25 :

alalalalalalalalalalalalalalalalalalalalalalalalala

Rapport d'engrenage 1600 :

Si<|cl|Hd|o|m|Oo|T|O|Z|IZ|r|X|c|T|O|M|mM|O(O|W|>|(»|w|Nv|=|o

Rapport d'engrenage 30 :

Rapport d'engrenage 32 :

Rapport d'engrenage 36 :

Rapport d'engrenage 50 :

Rapport d'engrenage 60 :

Rapport d'engrenage 64 :

Rapport d'engrenage 72 :

Rapport d'engrenage 75 :

Rapport d'engrenage 80 :

Rapport d'engrenage 100 :

Rapport d'engrenage 120 :

1
1
1
1
1
1
1
1
1
Rapport d'engrenage 40 : 1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Rapport d'engrenage 144 :

sSi<ic|d|o|m|o|T|o|Z|Z|r |X|c|ZT|@®|TM|m|O|O|w|>|o|r|w M=o

13. Certificat de conformité
Voir page 22.
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Operating Instructions

Transmitter for angular position KINAX WT 717

1. Safety instructions

1.1 Symbols

The symbolsintheseinstructions point out risks and have the following meaning:

A\
A\

D Information on proper product handling.

Warning in case of risks.
Non-observance can result in malfunctioning.

Non-observance can result in malfunctioning and
personal injury.

1.2 Intended use

e The KINAX WT717 transmitter is a precision instrument.lt serves the
acquisition of angular position, processing and the provision of measured
values as electric output signals for the downstream device. Use the
transmitter for this purpose only.

e  Theangular positiontransmitteris not intended to measure rotation speed.

e The device is intended for installation in industrial plants and meets the
requirements of EN 61010-1.

e Device versions with explosion protection may only be used in the
planned purposes. The operation in other explosive atmospheres is not
permissible.

e Manufacturer is not liable for any damage caused by inappropriate
handling, modification or any application not according to the intended
purpose.

1.3 Commissioning

¢ |nstallation, assembly, setup and commissioning of
the device has to be carried out exclusively by skilled
workers.

¢ Observe manufacturer’s operating instructions.

® Checkall electric connections prior to commissioning
the plant.

¢ |f assembly, electric connection or other work on the
device and the plant are not carried out properly, this
may result in malfunctioning or breakdown of the
device.

e Safety measures should be taken to avoid any danger
to persons, any damage of the plant and any damage
of the equipment due to breakdown or malfunctioning
of the device.

¢ Do not operate the device outside of the limit values
stated in the operating instructions.

¢ Operation of device versions with explosion protection
is only permissible when...

- the details on the type label of the device match
the on-site conditions for the permissible Ex area
in use (group of equipment, equipment category,
zone, temperature class or maximum surface
temperature)

- the details on the type label of the device match
the electrical supply network

- the device is undamaged and

- it has been checked that there is no explosive
atmosphere, oils, acids, gases, vapors, radiation
etc. present during installation.

1.4 Repair work and modifications

Repair work and modifications shall exclusively be car-
O ried out by the manufacturer. In case of any tampering
with the device, the guaranty claim shall lapse. We
reserve the right of changing the product to improve it.
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1.5 Disposal
The disposal of devices and components may only be
realised in accordance with good professional practice
observing the country-specific regulations.
|

1.6 Transport and storage

O Transport and store the devices exclusively in their
original packaging. Do not drop devices or expose them

D to substantial shocks.

2. Scope of delivery
1 Transmitter for angular position KINAX WT717

1 Operating instructions in German, French and English

1 Type examination certificate, only with ATEX-approval

3. Application

The KINAX WT 717 converts the angular position of a shaft into a load-
independent direct current signal, proportional to the angular position. The

robust housing makes this unit ideal for applications in rough environments.

Explosion-proof “Intrinsically safe” versions with |.S. measuring output
rounds off this series of transmitters.

4. Main features

* Robust transmitter for field applications

¢ Highest degree of mechanical and electrical safety

e Proven capacitive scanning system

e No wear, low annual maintenanc

® Vibration- and shock-resistant

e Analog output signal 4...20 mA, 2-wire connection

e Zero position and end position are independently adjustable

e Capacitive scanning system provides absolute position immediately
after activation

e Adjustment / Independent fine adjustment of the analog output, zero
position and measuring range

e Characteristic of the output value / Programmable as a linear,
V-characteristic, or any characteristic curve

* With explosion prevention ,Ex ia IIC T6 Gb”,according to ATEX available

5. Technical data

5.1 Measuring input

Measuring ranges:
Shaft-diameter

Direction of rotation:

Programmable between 0 to 50° or 0 to 350°
19 mm [0.748"]

programmable

5.2 Power supply H

12...33V

(possible with standard version, non-Ex)
12..30V

(necessary with Ex version, type of protec-
tion “Intrinsic safety” Ex ia IIC T6)

DC voltage':

Protection intrinsic safety Ex ia IIC only for connection to certified intrinsically
safe circuit with the following maximum values:

max. input voltage U;: 30V
max. input current I;: 160mA
max. input power F‘i: 1w

max. internal capacitance C;:  6.6nF
max. internal inductance Li: is negligible

' Polarity reversal protection. The voltage must not fall below 12 V.



5.3 Measuring output

Output variable |,:

Standard ranges:

Setting time:

External resistance:

5.4 Accuracy

Reference value:
Basic accuracy:

5.5 Installation data

Housing (main part):

Rear (cover):
Cable glands:
Mounting position:
Weight:
Permissible static
load on the shaft:

5.6 Regulations

Spurious rodation:
Immunity:

Common-mode voltage:

Test voltage:

Housing protection:

Load-independent DC current,
proportional to the input angle

4...20 mA, 2 wire connection

<5ms

H[V]-12V
R, max. [kQ]= ————F—
ext 1, [mA]

H= Power supply

I, = Output signal end value

Measuring range
Limit of error < 0.5 % with linear characteristic

Steel

Finish QPQ (nitro-carbonated)
Metal (aluminium)

Metal

Any

Approx. 2.9 kg [83.591 oz]

Max. 1000 N (radial)
Max. 500 N (axial)

If subjected to vibration the shaft load should
be as low as possible to ensure optimum life

of the bearing

EN 61000-6-3
EN 61000-6-2
100 V AC, CATII

750V DC, 1 min.
all electrical connections against housing

IP 50 acc. to EN 60529

5.7 Environmental conditions

Climatic rating:

Transportation and
storage temperature:

Altitude:

Permissible vibration:
(without addit. gear):

Shock:

Standard version

Temperature —25 to + 70 °C [-13...+158 °F]
Annual mean relative humidity

<90%

or

Version with improved climatic

rating

Temperature — 40 to + 70 °C [-40...+158 °F]
Annual mean relative humditiy

<95%
Ex version
Maximum Temperature class
Power
Pi T6 T5 T4

1000mW | 40°C | 55°C | 75°C
[104 °F] | [131°F] | [167 °F]

900mW | 44°C | 59°C | 75°C
[111.2°F] | [138.2°F] | [167 °F]

800mW | 49°C 64 °C 75°C
[120.2 °F] | [147.2 °F] | [167 °F]

700mW | 54°C 69 °C 75°C
[129.2 °F] | [156.2 °F] | [167 °F]

660 MW | 56°C 71°C | 75°C
[132.8°F] | [159.8 °F] | [167 °F]

The minimum permissible ambient
temperature is -40 degrees.

—-40to 80 °C [-40...+176 °F]
2000 m max.

0...200 Hz,

10 g continuous, 15 g for 2 h
200...500 Hz,

5 g continuous, 10 g for 2 h
3 x50 g every 10 impulses
in all 3 axes

5.8 Operation in potentially explosive environments:
Gas explosion

prevention: Labeling: ExiallC T6 Gb
Conform to standard: ATEX:
EN 60079-0:2012
EN 60079-11:2012
Type of protection: ia
Temperature class: T6

Group according to
EN 60079-00:2012: 1l

e The operation in other explosive atmospheres is not permissible.

e |t is not permissible to make any alteration to equipment that is used in
potentially explosive environments.

Devices with explosion prevention must be operated
in accordance with the stipulations of the operating
instructions. The relevant laws, regulations and stan-
dards for the planned application must be observed.

6. Mounting

The six versions of the transmitter differ in their mechanical design. Two of
them are intended for mounting directly on the device being measured. The
others are equipped with a mounting bracket or a flange. The relationship
between the three types of mounting, or more precisely the corresponding
cut-out diagrams and the different versions of the transmitter can be seen
from Table.

Transmitter Drilling and cut-out diagrams
versions for mounting transmitters ...
— 82 +0.2
E[ !
L - P
=
o
o =
= 3
o &
71 =02
[2.795]
-
8 & @
]
o
S 3|
T =
P s|3
£ )
H
. Y
N
9
[0.354]
Eﬂ: o
=)
=
K
N
- ©
<
E
Eﬂ: f
130 +0.2
[5.118]

Three M6 screws are needed for the “directly” mounted versions and four
M8 nuts and bolts for these “with a bracket” or “with a flange”. The screws,
respectively nuts and bolts are not supplied, because the required length
varies according to the thickness of the mounting surface.

O When deciding where to install the transmitter (measuring loca-
tion), take care that the “ambient conditions” given in Section
“5. Technical data” are not exceeded.

Make the cut-out or drill the holes in the item onto which the transmitter is
to be mounted according to the corresponding drilling and cut-out diagram
given in Table 1 and then fit the transmitter.
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7. Adjusting the angle

Angular position transmitters of the KINAX WT 717 range do not require
a mechanical zero position mark (however, this is made if required by the
customer, see Fig. 1).

Fig. 1.
Left: for rotation transmitters with the range of 0 to ... <L°,
Right: for rotation transmitters with V characteristic ranges.

Fig. 2.
Sense of rotation seen from the shaft side:
Left: counterclockwise, right: clockwise.

During installation the shaft of the transmitter can be coupled to the object
to be measured in any position. Adjust the shaft angle as follows with the
2W?2 configuration software:

1. Remove the cover (3.1 in Fig. 4). Remove the rubber cover (5.1) to gain
access the programming connector (5), (see section “8.1 Connecting
transmitter”). Connect the KINAX WT 717 to the programming device
according to Fig. 3. Start the 2W2 configuration software. If necessary,
configure the device with the required measuring range data.

The angular position transmitter must only be programmed
@ outside of the Ex area!

2. Place the measuring device in a defined position (prefereably the zero
position).

3. Selectthe “Adjustment” menuitem under “SERVICE” in the configuration
software. In the “Mechanical position” window enter the current angle
of the measuring device and then select “Adjust”. The measuring device
is now configured for the defined angle.

Programming
connector

Ancillary cable

Interface PK 610

KINAX WT717

OFF: Power supply
by measuring output
(Fig. 5)

ON: Power supply
provided by PC

Fig. 3. Connection diagram programming

O If you programm the KINAX WT717 with a connected power
supply, then the switch on the interface PK610 must be im-

D perative switched to OFF. If this is ignored, this can lead to the
destruction of the device.
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8. Electrical connections

Screw terminals and cable glands are provided for making the electrical
connections to the transmitter.

O Note that, ...

D ... the data required to carry out the prescribed measurement

must correspond to those marked on the nameplate of the
KINAX WT 717 (measuring) input, measuring output, power
supply)!

. the total loop resistance connected to the output (receiver
plus leads) does not exceed the maximum permissible value
Ree! See “Measuring output”, section “5. Technical data”!

. twisted cores must be use for the measured variable input
and output leads and routed as far away as possible from
power cables!

In all other respects, observe all local regulations when selecting
the type of electrical cable and installing them!

In the case of “Intrinsically safe” explosion-proof versions,
the supplementary information given on the EC-Type-
Examination Certificate, the EN 60 079-14 and also local
regulations applicable to electrical installations in explosion
hazard areas must be taken into account!

&

8.1 Connecting transmitter

To connect the transmitter, first remove the 3 screws (3.2), and remove the
cover (3.1). The maximum wire gauge the terminals (4.1) can acceptis 1.5 mm?2.

Fig. 4. Rear (3) with terminals (4.1) and cable glands (4).
Left: with cover (3.1) closed.
Right: without cover (3.1).

Undo the gland nut and remove the pinch ring and seal from the gland opening.
Place these parts over the cable in the correct order and pass the end of the
cable through the gland hole into the rear of the transmitter.

Strip the insulation from a suitable length of the leads and connect them to
the terminals (4.1) according to Fig. 5.

Then fit the gland seal, pinch ring and nut. Tighten the gland nut and replace
the cover.

H = DC power supply
H=12...33V
resp. H=12...30 V with Ex
version

R_,= External resistance

Fig. 5. Connection diagram.



9. Setting the beginning and end Fine adjustment Description Order-
Code
The analog output can be finely adjusted using the 2W2 configuration soft- 4. Measuring range
ware. Select the menu item “Adjustment” under “SERVICE”. In the “Analog ) - g g
output” window, the zero position and the end value can now be adjusted. Basic configuration, programmed
[°angle], O to final value / P. ums
Procedure: — -
V characteristic [+°angle], min./max.
1. Put the transmitter into operation and connect the programming device Specify in ine 9: Measuring range final value/switching point [‘angle]
according to Fig. 3 (AUX switch on the PK 610 on the OFF position). Final value = 10,00 to 50° with angle = 50°,
2. Place the measuring device in the zero position, i.e. in the position in which > 50,00° to 350° with angle > 350°
the KINAX WT 717 should output 4 mA. Adjust with the “ZERO” virtual Switching point > Measuring range final value, max. 60° with
knob until the output is correct. angle > 50°, max. 360° with angle > 350°
3. Place the measuring object in the end position, i.e. in the position, in which = 1fOSt% flgal value for non-linear characteristic (lines 1 to 4
the KINAXWT 717 should output 20 mA. Adjust with the virtual knob “Span” in feature 5) . , .
until the output signal is correct. Spe_cﬁy in line Z: M|n|mum value/maximum yalue [+ °angle]
Minimum value > 0, Maximum value > 25 with angle > 50°,
4. Close the adjustment with the “Done” button. span (max_value - min_value) > 5°.
— . . ) ) Maximum value > 25 to 175 with angle > 350°, span > 25°
Thfef. a.djutsilr?g range of;he;erct) Zobsm(:]n anld S{Jhan s 5;]%' .If tIh|sr,] rangte IS tr)ot Symmetrical with reference to the center line, e.g. [+ angle],
sufficien }d espan c'[e;]n e adapted by changing the mechanical characteristics min./max.: 15/120 corresponds to:
(increase/decrease the measuring span). -120 to -15 to 0 to 15 to 120° angle (input) and
If required, the direction of rotation can be reversed using the configuration +20 to 4 to < 4 to +20 mA (output)
software. 5. Characteristic of output variable
Characteristic linear 0
Spare parts Function X to the power of 1/2 1
The 2W2 configuration software supports the operation of the KINAXWT 717 in Function X to the power of 3/2 2
simulation mode. The simulation of the measured value allows the subsequent Function X to th 15/2 3
chain of devices to be tested during the installation phase. unction A to the power o
According to customer 4
Procedure: Lines 1 to 4: Not possible with V-characteristic
1. Select the “Simulation” menu item under “Service” in the configuration Line 4 (on request): Give the algorithm or basic values (23
software. values in 5 %-steps from -5 % to 105 % of the measu-
2. The window displays the device configuration. After the entry of the required ring range, stepless output - 10 to 110 %)
angle, the analog output is set in accordance with the device configuration. 6. Test certificate
. . Without test certificate
10. Electric commissioning Test certificate in German D
* Provide a separate power supply for the device in case of consumer Test certificate in English E
loads with high interference levels. 7. Marking the system zero position
e Install the entire plant in an EMC-compatible manner. Installation envi- System zero position is not marked 0
ronment and wiring can affect the EMC of the device. System zero position marked 1
e For Versions with explosion protection: 8. Climatic rating
Theregulations accordingto EN 60079-14, the equipment Standard C“.matl_c ratllng 0
safety law, the generally acknowledged rules of the in- Improved climatic rating 1
dustry and these operating instructions are applicable for 9. Mounting mode
installatior_1 and operation. In orc_lerto ensurethe requirgd Without foot, without flange 0
IP protection category according to EN 60529:1991 is -
achieved, the cable glands must be properly installed With foot (mounted) 1
in the electrical operating equipment. With flange (mounted) 2
10. Marine version
11. Maintenance V\{IthOL:It meast..lres suitable for marine version 0
11.  Vibration restistance
The de_vice is free_qf maintenance. Repairs may only be carried out by Standard vibration restistance 0
authorized authorities. - - -
Improved vibration restistance M
12. Specification and ordering information 12. _Additional gear 2: 1 to 144 : 1
— - Without gear 0
Significance of digits 1. to 13. -
Transformation 2:1 1
Description Order- Transformation 4 :1 2
Code Transformation 5 :1 3
1. Version m7- Transformation 6 : 1 4
Standard 1 Transformation 8:1 5
Ex ia IIC T6, CENELEC/ATEX, 2 Transformation 10: 1 A
Sea water version 3 Transformation 12 : 1 B
Sea water version with gear 4 Transformation 12.5:1 C
Sea water version Ex ia IIC T6 Gb (ATEX) 5 Transformation 15:1 D
Sea water version with gear Ex ia IIC T6 Gb (ATEX) 6 Transformation 16: 1 E
2. Angle range mechanically Transformation 20 : 1 F
Angle range up to 50° 1 Transformation 22 :1 G
Angle range > 50...350° 2 Transformation 24 :1 H
3. Sense of rotation Transformation 25: 1 J
Sense of rotation clockwise 0 Transformation 30: 1 K
Sense of rotation counter clockwise 1 Transformation 32 : 1 L
For V characteristic 2 Transformation 36 : 1 M
Lines 1 and 2: Not possible with basic configuration Transformation 40: 1 N
Transformation 50 : 1 O
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Description order- | 13. Declaration of conformity
Code

See page 22.
Transformation 60 :

Transformation 64 :
Transformation 72:
Transformation 75:
Transformation 80 :
Transformation 100 :
Transformation 120 :
Transformation 144 :

sS|<|c|Hd|wn|T|O|T

13. Additional gear 150: 1 to 1600 : 1
Without gear
Transformation 150 :
Transformation 160 :
Transformation 180 :
Transformation 200 :
Transformation 240 :
Transformation 250 :
Transformation 300 :
Transformation 330 :
Transformation 360 :
Transformation 375:
Transformation 400 :
Transformation 450 :
Transformation 480 :
Transformation 500 :
Transformation 550 :
Transformation 600 :
Transformation 660 :
Transformation 720 :
Transformation 750 :
Transformation 800 :
Transformation 880 :
Transformation 900 :
Transformation 1000 :
Transformation 1024 :
Transformation 1200 :
Transformation 1600 :

_._._.444_.4_.4_._._._._._._._._.444_.4_._.
Si<|c|d|w|D|O|T|O|Z|IZ|r|X|c|T|O|M|M|T|O|TW|>|~|w|M|=|o
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PykoBoACTBO MO 3KCnyaTauum

N3mepuTenbHbin npeobpa3oBatenb yrna nosopota KINAXWT 717

1. MpaBwuna TexHWKK 6e30MacHOCTH

1.1 CumBonbl

CYMBOSTbIBIAHHOMPYKOBOACTBECBUETENIbCTBYIOTOPUCKAXMMEIOTCIEAYHOLLIMESHAYEHMS:

A\
A\

I'IpenynpemneHme O BO3MOXHbIX ONAaCHOCTAX.

HecobniofeHneTexXHNKNOe30MacHOCTUMOXKETMPUBECTHK
HapyLeHnAM NPOM3BOACTBEHHOIO NpoLecca.

HecobntofieHVETEXHVKVGE30MaCHOCTVMOMKETTIPUBECTVIKHAPY-
LLIEHVAMMPOVI3BOLCTBEHHOMONPOLIECCAVVTPABMAMITEPCOHAMA.

7 H¢0pMaL|VI$I KacaTe/lbHONCMONb30BaHUAMNOHA3HauYeHNIo.

1.2 icnonb3oBaHme No Ha3HayYeHno

«  VI3meputenbHbiinpeobpasosatenbKINAXWT7Z 17aBnseTcan3meprTesibHbIM
YCTPONCTBOMBbICOKOTOKJTaCCaTOUHOCTU.OHCYKUTANAONPEAENEHNAYTIOBOMO
TNONOXeHNA,06paboTKMNEPEAAUNVBMEPAEMbIX3HAUEHNIBBLEINEKTPNYECKVIX
BbIXO[HbIXCVHANIOBKC/IEYIOLLIEMYYCTPOVCTBY,[JaTuMKNOBOpOTac/ielyeTCrosnb-
30BaTb TOMIbKO ANA 3TVX Lieneil.

«  /IBviepumenbHbIinpeobpasoBaTeibyianoBopoTaHenpeAHa3HaYeHIAM3MEPEHIA
CKOPOCTV BpaLleHus.

«  YcTpolicTBonpeaHasHauYeHO1AyCTaHOBKMHAMPOMbILLIIEHHOMOGOPYAOBaHNN
yAoBneTBopseT TpeboBaHuAM cTaHaapTa EN 61010-1.

+  B3pblBOGE30MACHAAKOMIIEKTALIWIAYCTPONCTBAOMKHANCTIONB30BATLCATONBKOMIA
orpefeneHHbIXIFBTOMKOMITIEKTaLMLIENe 3anpeLLaeTCANPUMEHATLYCTPOVICTBO
B 30HaX C APYrMm ypOBHEM B3PbIBOOMACHOCTY.

. |/|3FOTDBVIT€J'IbHEHeCeTOTBeTCI'BEHHOCFI/IBaI'IOBpe)NlEHVIﬂ,BO3HVIKLUI/IeBpeE!yﬂbﬁTe
VICI'IOJ'Ib3OBaHVIFlHEI'IOHa3HaLIeHMIO3aI'IpeLL|aeTCﬂBHOCVITbI/I3MEHEHMﬂB’yCI'pOI?ICI'BO
1 1NCnonb30BaTb €ro He Mo HasHa4YeHuio.

1.3 BBog B aKkcnnyatauuio

«  YCcTaHOBKa,MOHTaXu BBOAyCTpOﬁCTBa B3KCMyaTauniofonx-
HbIBbII'IOJ'IHﬂTbCﬂTOJ'IbKOKBaJ'IVId)VILl,VIpOBaHHbIMVICI'IeLlVIaﬂVICTa-
Mn.

«  HeobxomymocobntofaTsTpeboBaHNAPYKOBOACTBAMNOIKCTITyaTa-
LW, NPesOCTaBNEHHOrO MPOU3BOANTENEM.

«  [NepenBBOROMYCTPOICTBABIKCTITYaTALMIOHEOOXOAMMONPOBEPUTL
BCE 3NEKTPNYECKNE COEANHEHNA.

«  ECIMMOHTaX 2MeKTprUeCKoenoaKItoueH enapyrmeBnapipabot
HayCTPOVICTBEOYAY TNPOBOAVTLCAHECTIELMANINCTAMYL,STOMOXET
NPVBECTVKHENPaBWIbHOMY}GYHKLIMOHMPOBAHMIOMMONOMKE
YCTPOWCTBA.

« (nenyempeanpyH/MATHMEPbIBE30MAaCHOCTVIPELYNPEKAAIOLLYE
TPaBMbINEPCOHAI,MOBPEXAEHVISYCTAHOBKUMNOBPEXXAEHNENPY-
TVIXyCTPOVICTBBPE3Y IBTATEBbIXOAAN3CTPOAVIVHENPABTIBHOTO
GYHKLMOHMPOBAHYIA JAHHOTO YCTPOWCTBA.

+  3anpeLyaeTcAnpeBbILLaTbNPEAeNbHbIEIKCTITYaTaLMOHHbIE3Ha-
UeHUA YCTPOIICTBA, yKa3aHHbIe B PyKOBOACTBE.

- B3pbiBO3aLLyILLEHHBIEYCTPOCTBAROMKHBIBBOAUTLCABIKCIITYa-

Taumio TONBKO Npy COB0AEHNI CleayioWwuX yCnoBuii:

- lAHHbIEHa3aBOACKOMTAbINYKeyCTPONCTBAOMKHBICOBMaATL
CTPe6OBaHNAMMMNOB3PbIBOBE30MNACHOCTUIARAHHOM3OHDI
(rpynnaycTpoiiCTBa, KaTeroprs,30Ha,KnaccteMneparypbl,
MaKcumasnbHas TemnepaTypa noBepxHoCTy);

- lAHHbIEHa3aBOACKOMTAbINYKeyCTPONCTBAOMKHBICOBMaATL
C NapameTpamy nuTaloLyei ceTy;

- YCTPOWICTBO He JOMKHO BbITb MOBPEXAEHO;

- NepeaMOHTaKOMUIEAYETyOeVTbCABOB3PLIBOGE30MACHOCTN
OKpY»KatOLLEVICPE bl MACEN KNCTIOTTa30B,MapPOBN3NYYEHIIA.

1.4 PEeMOHT 11 BHECEHME U3MEHEHNI

O MpaBOMOCYLECTBNATEPEMOHTVBHOCUTbI3MEHEHAOONaAaeT
VICKITKOUMTENbHOM3TOTOBTENTb ITPMHECAHKLIVIOHNPOBaHHOMBMELLIA-
TeNbCTBEBYCTPOMCTBOMNPABOHAraPaHTUIHBINPEMOHTY TPaUMBaETCA.
VI3roToBUTeNbOCTaBNAET3acob0MNPaBOHaBHECEHVIEN3MEHERWI,

BEAYLUMX K YNYULLIEHNIO XapaKTEPUCTUK U3LENNA.

1.5 YTunusaums

YTNM3aLMAY CTPOMCTBYKOMIUTEKTYIOLLIMXUYACTEAAOMKHAMNPON3BO-
[IVITBCAMNONPABUIAMUBCOOTBETCTBAVCTIPEANNCAHNSMAMECTHOMO
3aKoHOAATeNbCTBa.

|
1.6 TpaHCNOPTUPOBKA N XpaHeHne

O YCTPONCTBAAOMKHBITPAHCMOPTMPOBATLCAVXPAHUTBCATONBKOB
OpUrMHanbHoNynakoBke.HegonycKaeTcanaaeHNeUMCuIbHoe
COTpsICeHME YCTPOICTB.

2. KomnnekT noctaBKku

M3mepuTenbHblii npeobpasosatenb yrna nosopota KINAXWT717 - 1 wr.
PykoBoacTBOMO3KCMyaTaLHaHeMeLKOM,GPaHLYy3CKOM, PYCCKOMUAHTIMIACKOM
A3blKax - 1 WT.

CBWAETENbCTBOOMPOXOKAEHUMNCTIBITAHUAAIAOGPA3LIA, TONbKONPUHANMYMA0NYCKa
ATEX -1 wr.

3. pumeHeHne

M3mepurenbHbiiinpeobpasosatenibKINAXWTZ 176eckoHTaKTHOOMNPEAENAETYrIoBOe
nonoxeHneBananpopMm1pyeTCriaKeHHbINMOCTOAHHBINTOK,MPONOPLIMOHASbHBI
13MepeHHOMy3HaueHVo.brarofapAcBoeinPOUYHONKOHCTPYKLMMpeobpasoBatesb
WT7170c06eHHOXOPOLLOMNOAXOANTANASKCTNYaTaLWNBHEONArONPUATHBIXYCIIOBUAX
oKpy»KatoLLeit cpefbl.

MopencvinovB3pbIBo3aLLMTLKMCKPOOE30MaCHOCTEGALLMLLEHHBIMBBIXOAOMIOMONHSAOT
MOZENbHbIV PAJ N3MepPUTENbHbIX MpeobpasoBaTesnei.

4. OCHOBHbI€e XapakTepUCTUKM

+  [MPOYHbIN, NPUrOAHBIAAIANCIONb30BAHUABMONEBbIXYCIOBUAXN3MEPUTENbHDIN
npeobpasoBaTesib yria noBoporta

+ Bblcouaiillas cTeneHb MeXaHNYECKOW 1 3NeKTpUulYeckor 6e3onacHoCT

+ HapexHasa emKoCTHasA cmctema AaT4MKOB

+  HeusHawwviBaemoe 1 He TpebytoLLee TEXHNYECKOTo O6CYKMBaHUA YCTPONCTBO

+ YcTOuMB K BUOpaALMAM U COTPACEHNUAM

+ AHanoroBblIii BbIXOAHOM cUrHan 4...20 MA ¢ 2X-NPOBOAHbIM NOAKIIOYEHEM

+  BrarogapaHanuumioeMKOCTHOMCUCTEMbIAATUNKOBMOCIEBKITIOUEHNAYCTPONCTBA
Cpasy MOXHO paboTaTb C HeMOCPEACTBEHHbBIM MOSIOKEHNEM

+  lOcTnpoBKa/ToUHaAHACTPONKaaHaNOroBbIXBbIXOA0B,yCTaHOBKaHYNEBOVTOUKNMN
HanpsAXeHWA NPU N3MePEHNN BbINONHATCA HE3aBNCMMO APYT OT Apyra

+  JInHenHanAxapaKTeprCTUKaBbIXOAHOTO3HAUEHVAMPOrpaMMNpyeTcABBIMAEV-XapaK-
TEPUCTUKY WU MPOV3BOJIbHO BbIOUPAEMON IMHENHON XapaKTePUCTUKN

« [MocTaBnsaeTcA CypoBHeM B3pbiBoGe3onacHocTw, ExiallCT6 Gb"cornacHo ATEX

5. TexHMYeCKue aaHHble

5.1 Vi3mepuTenbHbI BXOA

[lnanasoHbl 3MepeHNnIA: MNporpammnpyembiit, o100 50°unnor040350°
[vametp Bana: 19 Mm

HanpaBneHuve BpalieHus: Hactpansaemoe

5.2 BcnomoratenbHbI UICTOYHUK NuTaHuA H

12..33B
(BO3MOXXHOMNPUCTaHAAPTHONKOMNEKTaLMW, He
B3pblBOGE30MacHON)

12...30B
(anAB3PbIBOBE30MACHOMKOMITIEKTALMVEX-UCTONHE-
HIe,ypOoBeHbMoB3pbIBoGe30nacHoCTUEXiallCT6)

MocToAHHOEe HanpﬂmeHme1:

MpriB3pbIBOGE30MaCHONKOMMIEKTaLMMcypoBHeMEXiallCTonbKoanAnoaKsoueHms
KOCBWAETENbCTBOBAHHBIM B3PbIBOOE30MACHBIM TOKOBbIM LIEMAM CO ClIEAY HOLLMMI
npefenbHbIMM 3HAYEHNAMM:

MaKc. BxogHoe HanpsxeHue Ui: 30 B

MaKC. BXOAHOW TOK li: 160 mA

MaKcC. BXoAgHaa MowWHocTb Pi: 1 BT

MaKcC. BHyTpeHHAA eMKocTb Ci: 6,6 HD

MaKC. BHYTPEHHSAA NPOBOAUMOCT Li: npeHebpexnmo mana

' 3awwwTaoTowmnboK NonApHOCT. MUHMMaNbHOE 3HaUeH e HaNPSXKEHUA He JOIKHO
npesbiwatb 12 B.
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5.3 iamepuTtenbHbIi BbIXOS,

BbixopHoOM TOK |,: CI@KeHHbIMNOCTOAHHBINTOK,MPOMOPLVIOHAIbHDIN

yrny noBopoTta
CTaHAapTHBIN AManasoH: 4...20 MA, 2x-npoBoAHOE NOAKNOYeHNE

Bpems yctaHoBREHMA: <5mc

H[B]-12B
R, Max. [kOM] =———F—
. I, [MA]
H = BcnomoratenbHoe nutaHne

BHewwHee conpoTnBneHue:
| .= KOHeuHoe 3HaueHe BeNMUYVHbI Ha BbIXoAe
5.4 XapaKTepuCTUKN TOYHOCTM

ba3soBasa BennumHa:
ba3soBadA TouHOCTb:

[lnana3oH namepeHui
TMpeaenbHoe3HaueHeOLIOKI<0,5%MPINHENHON
XapakTepucTuke

5.5 [laHHble N0 KOHCTPYKLMKN

Kopnyc (6a3oBas yacTb): cTanb
BHelLHAA NoBepxHOCTb - nokpbiTre QPQ
(HUTpOKapboprpoBaHHas)

3afHAs YacTb (KpblLKa): MeTannuueckasn(anommHni),ecIMHeobXoaMbl
BUHTOBbIEKNEMMbIVICANIbHNKOBbIENATPYOKMAIA

SNeKTpn4ecKkoro nogknovyeHna

KabenbHblii pazbem: MeTtannunuecknin
Pabouee nonoxexue: Jio6oe
Macca: npw6n. 2,9 Kr

ﬂ,onycmmaﬂ CTaTn4yecKkasa

Harpyska Ha Ban: Makc. 1000 H (pagunanbHas)

Makc. 500 H (akcnanbHas)

MpUHaNMUUMBMOPALIMNANAYBENUYEHUACPOKA
CNY>Obl NOALINMHIIKA PEKOMEHAYETCACHU3UTD
Harpysky Ha BaJ.

5.6 HopmatuBHble JOKYMeHTbI

EN 61000-6-3
EN 61000-6-2

SMuccma nomex:
[MomexoycTonumBoCTb:
[lonycTmoe HanpseHne
CcMHba3HOro curHana: 100 B nep. Toka, CATII
WcnbitatenbHoe HanpsaxeHune: 750 B nocT. Toka, 1 MUH.

Bce noaknioueHna oTHocuTenbHO Kopnyca

YpoBeHb 3aWwmTbl Kopnyca: IP 66 B cootBeTcTBUM € EN 60529

5.7 XapaKTepUCTVKI OKpYKatoLein cpeabl

Knumatuueckne
ycnosus: CraHgapTHaa KoMnaeKTaumsa
Temnepatypa o1 -25 o + 70 °C
CpenHerofoBas OTHOCUTENbHasA
BNAaXHOCTb < 90%

mnn

KomMnneKTaumacnoBbIlWEeHHOWYCTONYMBOCTbIO
K YC/IOBMAM OKpY»KaloLen cpefbl
Temnepatypa ot -40 go + 70 °C
CpenHerofjoBaA OTHOCUTENbHaA

BNAaXHOCTb < 95%

B3pblBOGE30NacHas koMnaeKTaums

MakavanbHas
Knacc no temnepatype
MOLLHOCTb
Pi T6 T5 T4

1000 mBT 40°C | 55°C | 75°C
900 mBT 44°C | 59°C | 75°C
800 mBT 49°C | 64°C | 75°C
700 mBT 54°C | 69°C | 75°C
660 MBT 56°C | 71°C | 75°C

MVHMaNBHOAOMYCTVIMAATEMMEPATYPAOKPY?KAKO-
wen cpepabl coctaBnsaet -40 °C.

Temnepatypa npwu
TPaHCNOPTUPOBKE Y XPaHEHUN:
Makc. 2000 m

oT-40 go + 80 °C
Pa6ouas BbicoTa:
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YcTonumBocTb
K BUOpaumm: 0..200 I,
(6e3 AOMNONHNUTENBHOTO NPUBOAA) 10 g anuTenbHoO, 15 g B TeueHne 2 4
200...500 T,
5 g agnutenbHo, 10 g B TeyeHne 2 4
YpapoycTonunBoCTb: 3%50 g no 10 ynapos

B Ntobom HanpasneHnn

5.8 3KCI'IJ1yaTaL|,I/IH BO B3pPbIBOOMNACHbIX 30HaxX

3awmTa ot B3pbliBa

rasa: 0O603HaueHue: Exia ICT6 Gb

CornacoBaHHOCTb cTaHZapToB: ATEX:

EN 60079-0:2012
EN 60079-11:2012

YpOoBeHb B3pbIBO3aLLUTbI: ia

Knacc no Temnepatype: T6

[pynna no EN 60079-0:2012: |l
-3anpeLLaeTcANPUMEHATbLYCTPOMCTBOB30OHAXCAPY MY POBHEMB3PbIBOOMACHOCTU.

-3anpeu4aeTanHocmrbm3meHeH vao6opyuosaHwe,ycraHaBntaemoeBosspblsoo—
NnacHbIX 30Hax.

YCTPOICTBACOB3PbIBO3ALLMTONAOMKHBISKCINYaTUPOBATLCABCOOT-
BETCTBUVCTPEGOBAHMAMMPYKOBOLCTBAMOSKCMITyaTaLyv Heobxoammo
COBMIOAATLAENCTBYIOLLIME3AKOHbI,AVPEKTVBLINCTAHAAPTHL,OTHOCS-
LLIMECAKICTIONb30BAHMIOVKIMOCTABIEHHBIMLENAMMCTION30BAHIA.

6. MoHTax

/I3LLIeCTVOTIMYAIOLLMXCANIOKOHCTPYKLIMMM3MEPUTESIbHBIXMPeOGpasoBaTeneasarmna
MOTYTMOHTMPOBATLCAHENOCPEACTBEHHOHAM3MEPAEMOMOGbeKTe. NpraToMUETbIpE
OCTaNbHBIXTUMAKPENATCANPUNOMOLMONOPLININPNAHLA. I TUTPUTHMAMOHTAXa,a
TOUHEE:COOTBETCTBYIOLLMECXEMBIOTBEPCTUNMBBIEMOKCYKa3aHEMTUMOBPeo6paso-
BaTenel, NnpviBefeHbl B Tabnuue.

CxeMbl OTBEPCTUI U BBIEMOK AA

Tunbl N3MepUTENbHbIX ,
Pa3NNYHBIXKOHCTPYKLMIA(Ha3MepAeMoMOObeKTe)

npeobpasosarenei
npui ...
82 +0,2

=
o
I
I
g3
5z
=]
o =
o =
o9
3 o
= X
(7]
I

3
< g & ©
S C
5 o

Q o
c l 9
[
o o
< g =2
i 0

c

v &

9

[
KpenneHun
¢ nomoubio dnaHua

[inAacHenocpencTBEHHOrOKpenneHna»Heobxoanmo3(Tpy)BrHTaM6, Toraakaknpm
KpenneHuri«Haonope»unn«HadnaHLle»Heobxoarmono4(yetbipe)BrHTaM8craii-
Kamu.BYHTbIHEBXOAATBKOMIMIIEKTIOCTABKM, MOCKOMbKYA/IMHYBUHTOBHEOOXOAVIMO
noa6vpaTth Mo TOJLLMHE KOHCTPYKTUBHBIX AeTasnei Ha 06beKTe u3MepeHus.



O lMprionpegeneHnmMecTaMmoHTaKa(MecTaaIAn3MepeHnsa)HeoOXoANMO
yuuTbIBaTbAAHHbIE,MPVBEAEHHbIEBPa3eNe«YCIOBUAOKPYKatoLLen
cpepbl», pasaen «5. TeXHUYECKME XapaKTEPUCTUKIY.

KpenneHve ycTponcTea Ha 06beKTe 3MepPEHNA NMPU HAIMY NI BBIEMOK 1 (1711)
CKBO3HbIX OTBEPCTUIN OCYLIECTBAETCA COrNAaCHO COOTBETCTBYIOLLEN CXeme
OTBEPCTUI 1 BbIEMOK, CM. [10C/1e Uero oCyLeCTBUTL MOHTaX M3MEPUTENIBHOTO
npeobpa3oBaTesniA COrnacHoO yKkasaHuAM.

7. OnpepeneHvie yCTaHOBKM yrna

InanameputenbHbixnpeobpasosatenemnakINAXWT7 17HeTpebyeTcamapKupoBKa
HYNeBOWTOUKY(TEMHEMEHee, NOXKeNaHNIoMob30BaTeNABO3MOXKHOOCYLLECTBUTbL
MapKMPOBKY, CM. puc. 1).

Puc. 1

Crnesa:  AnAu3MepuTenbHbIX NpeobpasosaTenen camanasoHomoT0o... <o,

CnpaBa: anansmepuTesbHbIXMpeobpasoBaTeencananasoHOMCOorIacHOV-Xxapak-
TepucTUKe.

Q ©

HanpasneHue BpalleHns, eCIY CMOTPETb CO CTOPOHbI MPYBOAHOTO Bana:
CneBa: NPOTMB YaCcOBOW CTPENKM, CNpaBa: Mo YacoBOW CTPENKe

lMocnemoHTaaBanM3mMepUTENbHOrONPeobPa30BaATENAMOKETObITHCOSANHEHC3ME-
PAEMBIMOGBHEKTOMBIIIOGOMIONOXEHN.ONPEAeUTLYCTaHOBKYYTIaBananpynoMoLLm
MO KoHUrypaumm 2W2 cneaytowmum obpasom:

1. CHATbKPbILLKY(3.1Hapuc4).MocnecTArBaHMAPE3MHOBOTrOMOKPbITUA(S. 1)cTaHeT
[OCTyreHpasbemAnporpaMmmpoBaHmns(5)(cv pasnens. 1« ogkioueHenpoBo-
110B») YcTponctBoKINAXWTZ 17He06X08VIMOCOBMECTUTLC3AMPOrPAMMMPOBAHHBIM
HanpasneHnemmsmepeHuacornacHopuc.3.3anyctutblOKoHUrypaumm2W2.
BbINONHUTEKOHGUIIYPaLMIOYCTPONCTBA(ECUSTOHEOOXOAMMO)BCOOTBETCTBANC
TpebyembiM Uana3oHOM N3MePeHNA.

I/I3mep|/|TeJ1be||7| npeo6pa3OBaTenb yrna noBopoTa JOJTXKeH
nporpaMmmMmnpoBaTbCA BHe B3pblBOOI‘IaCHOI7I 30HbI!

2. YCTaHOBUTLYCTPONCTBOM3MEPEHMABTPEOYeMYONO3ULIMIO(MPeANOUTATENIbHOB
HYNeBYIO TOUKY).

3. BlMOkoHdurypaumvspasaene«SERVICE»(«OBCITYXVIBAHWE»)BbIOpaTbnyHKT
MeHto«Justierung»(«tOcTrpoBKa»).BokHe«MechanischePosition»(«MexaHuye-
CKaAMO3VLA»)3a[aTbyron,KOTOPbINIMOMEHT/IbHOMOCTYNAeTBU3MEPUTENbHOE
YCTPOICTBO,NocneyeroBbibpatb«Fixieren»(«3aduKcnposatb»). Takumobpasom
N3MepUTENIbHOE YCTPONCTBO NO3NLIMOHNPYETCA Ha 3afiaHHbII yron.

Mporpammupyemoe
nogKnioyeHne

JlononHuTenbHblin Kabenb

WHTepdeiic PK610

KINAXWT717

Bbikn. (OFF):
BcnomoratenbHoe
nuTaHe Yepes
13MepUTeNbHBIN
Bbixog (Puc. 5)

Bkn. (ON):
BcriomorarenbHoe
nuTaHue nogaerca
ot MK

O MporpammmposaHveyctporicteaKINAXWTZ17ocyLuecTenseTcAcriofaveil
BCrIOMOraTesTbHOrONUTaHVA, MPYSTOMBbIKItoUaTebHanHTepdericePK6 10

D cnepyetyctaHoBUTbBMONOXeHNeBbIKN.(OFF).HecobntogeHvieatorotpe-
60BaHNA MOXET MPUBECTY K MONIOMKE YCTPONCTBa.

8. 3J'IeKTpVILIECKI/Ie noaKnr4veHnA

ﬂﬂﬂl‘IO,ElKJ'IIO"IeHVIﬂVBMepI/ITeJ'IbHbIXI'IpOBO,ClOBHaI'IpeOﬁpamBaTeﬂeVlMelOTCﬂBVlH‘l’OBble
KneMmbl 1 I'Iany6KI/I C CaNlbHNKaMun.

O [onmKHbI GbITb COBNIOAEHBI CIeAyIoLE YCIOBUSA:

- XapaKTepucTUKM, TpebyowmnecaanaBbinoNHEHNAN3MEPEHUI,
[IO/MKHbI COBMafaTb CTEMM, KOTOPbleyKa3aHbl Ha 3aBOACKON Ta-
6nunukeyctporncteaKINAXWT717(ananasoH/usmep.sxoa,Bbixon/
n3Mep. BbIXOA, HAanp. MUTaHUA/BCNOMOraTenbHoe nuTaHue)!

- MNonHOeCconpoTUBNEHVENPOBOAHKA, MOAKIIOUEHHOTOKN3MEPU-
TeNlbHOMYBbIXOfY(NOCIeA0BaTENbHOMOAKIOUEHHbIENPUEMHbIE
YCTPOCTBA MAOC MPOBOAHMK) HEe [OMKHO NPEBbILLIATh MaKCU-
MaJIbHOrO BHeLHero conpotueneHnaR max.! R, makc.cm.s
«M3mepuTenbHbIv BbIXOA», pasfen «5. TexHnueckre aaHHble»!

- BrauecTBensMepuTesIbHOroNPOBOAHNKALOMKHANCTIONb30BATLCA
CKPYTKa,IOHaHeJoMKHAMNPOKNAAbIBaTbCABMECTECCUIOBBIMU
Kabenamu!

BocranbHomcneayeTpyKoBOACTBOBATbCAMECTHBIMYHOPMaMUCOOCTBEH-
HbIMM COO6PaXEHVAMM MO BbIGOPY MaTepranos!

[InAyCTPONCTBB3PbIBO3ALLMTHONKOMMIEKTALM.XapaKTEPUCTUKI
MOB3PbIBO6E30MACHOCTVAOMKHBIAOMOHNTENbHOYKa3bIBaTbCAB
CBVAETENbCTBEONPOXOKAEHNNCTIbITaHWACOracHOEN60079-14,
TaKKe[OMKHbICOOMIOAATbCAHALMOHAbHbIENPABIIANOYCTaHOBKe

@ SNeKTpuyecknx yCTpOVICTB BO B3PbIBOOMACHbIX 30Hax!

8.1 MNogknioueHre NPoBOAOB

MpvinoakntoueHnNpeobpasoBaTenAcHavanacieAyeToTKpyTUTb3(Tpr)BUHTaA(3.2)1
CHATBLKPbILWKY(3.1).BuHTOBbIEKNEMMbI(4.1) paccunTaHbIHaNOACOEAVHEHNENPOBO-
[IOB C MaKC. ceyeHmnem 1,5 mm?,

Puc.4.HazapHecTopoHe(3)pacrionaratotcaknemmb(4.1)unatpyokmccanbHyKammn(4).
Cnesa: 3aKpbITb KpbILWKOW (3.1).
CnpaBa: 6e3 KpbiwwKu (3.1).

OTKpyTUTBKPErIeHMENaTPyBKOBCCAbHVKAMUMM3BIIEYBV30TBEPCTUSY MIIOTHUTESIBHOE
KOJIbLIOVYMTIOTHEHIE HaleTh3TVUaCTVHANPOBOAA, MPOBECTUNPOBOAAYEPE30TBEPCTA
B 3afHeil YacTu 1 MPOTAHYTb.

CHATbU3OMALMIOHANPOBOAAXHATPEOYEMONATIMHENTOAKNIOUNTBUXKKIEMMaM(4.1)
COTMACHO PUCYHKY 4.

lMocnesToro3akpenuTbBKPYUMBaloLLYI0CAYACTbBOTBEPCTUNMCHOBAYCTaHOBNTD
KPBbILLKY.
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H =  nocrt Tok-BCnomorartesibHoe
nuTaHne
H=12...33B
cootB.H=0T71210030B
NPVB3PbIBOOMNACHOMKOMINEK-
Taumm

= BHelHee conpoTmerieHne

Puc. 5. Cxema nogknoyeHus.

9.PeryﬂVIpOBKaHaHaﬂbHOFOMKOHeHHOFO3Ha‘4€HVIVITOHHaﬂHaCTpOVIKa

MprnomowmNMOKOHGUIYPaLMUHEOOXOAVIMOTOYHOHACTPOUTBAHANIOTOBBIVBLIXOH2W2.
Bpazpnene«SERVICE»(«OBCITYK/IBAHUE»)BbIOpaTbnyHKTMeHIo«ustierung»(«tOcti-
poBKa»).BokHe«Analogausgang»(«AHaNOroBbIfBbIXOL»)MOXHO33AATbHYSIEBYIOTOUKY
1 KOHeYHoe 3HaueHue.

I'Ipou,ecc BbIMOJTHEHUA!

1. BBecTMm3mepuTenbHbINNpeobpa3oBaTebBIKCMITyaTaLMIOUMOAKIIOUNTLETOK
YCTPONCTBYNpOrpaMmmmpoBaHuascooTseTcTaumcPuc.3(nepekiovatenbAUXHaPK
610 yctaHoBUTb B nonioxeHue Boikn. (OFF).

2. YCTaHOBUTLOOBEKTV3MEPEHABHYIEBOEMONOXKEHE, T.e.BTaKOEMONOXKeHe, Npun
koTopomycTpoictBOKINAXWT7176yneTBbiaaBaTbTOK4AMA.[pUNOMOLLMBMPTY-
anbHOroperyNATOpPayCTaHOBUTLKHYEBYOTOUKY» KOTOPOOYAETCOOTBETCTBOBATL
BbIXOAHOW CUrHan.

3. YcTaHOBUTLOOBEKTV3MEPEHNABKOHEUHOEMONOMXEHVIE,T.e. BTAKOEMONOXKeHNe, Npi
kotopomycTpoiicTBoKINAXWT7176yaeTBbiaaBatbTok20MA.[prnoMOoLvBIPTY-
anbHoroperynAaTopayCcraHoBUTb3HauYeHne«Spanne(« TpoMeXyTOK»),AIAKOTOPOro
6yfeT MMETb MECTO COOTBETCTBYIOLLMIA BBIXOAHOW CUrHaN.

4. Mpunomowwmknasuwm«Zurlick»(«<Ha3ag»)3aBepLUnTbBbLINONHEHNEIOCTUPOBKU.

[IanazoHperynvpoBKIHYIEBOMTOUKUMNPOMEXKY TKACOCTABNAET5% ECvaToTAmManasoH
He0CTaTO4eH MOXXHOMPOM3BECTUNEPEKOHMINYPALIIKOMY TEMMEXaHNUECKUXVBMEHEHNIA
(yBENMUUTL UM YMEHBLUUTD ANAMA30H U3MEPEHNN).

IMPUHEOGXOAVMOCTVCTIOMOLLBIOTNPOTPAMMHOTO06ECNEYEHNAMOXHON3MEHUTBHA-
npasfieHne BpaLLeHuns.

Pexxnum mogenupoBaHua

MOkoHdMrypaLmm2\W2aaeTBO3MOXKHOCTbIKCTITyaTVpoBaTbyCTPONCTBOKINAXWT7Z17
BpeXvMeMoaenpoBaHna.MoaenmpoBaHyen3MepaeMbIx3HaUEHNIARAETBO3MOXHOCTD
HacTpauBaTb Lienb NocneayoLwWwmx AeNCTBUN y>Ke BO BPeMA YyCTaHOBKM.

Mpouecc BbINONHEHNS:
1. BMOkoHurypaummepasaene«Service»(«O6cnyKrBaHNe»)BbIOPaTbNYHKTMEHIO
«Simulation» (<MogennpoBaHue»).

2. BokHebyneToTobparkaTbcAKOHPUrypaLmsaycTpoiicTea. llocnesagaHnayrnaaHano-
TOBbINBbLIXOLOYAETOTPErYIMPOBAHBCOOTBETCTBUMCKOHMMIYPaLMENyCTPOCTBA.

10. dneKkTpmnYeCKniN BBOA B dKCMyaTaLnio
«  [NprBbiCOKOMYPOBHENOMEXCSIEAYETUCMONbL30BaTLOTAE IbHONUTaHNE/IAYCTPO-
cTBa.

+  BbinonHuTbycTaHOBKyCKICTeMbiBCOOTBETCTBUMCOMC HaSMCycTpoiictBanmaet
€ro oKpy»eHue 1 Npoknajka kabeneii.

«  [1nA B3pbIBO3ALUTHOW KOMMNEKTALMM:

[MprHanagKevaKCrTyaTaLncIenyeTcobNioAaTETPE60BaHMACTaHAAPTa
EN60079-14,3aKOHM03aLLmTenprbopoB,ooLLMENpU3HAHHBIETEXHYECKE
npaswvna v TpeboBaHMA AAHHOMO PYKOBOACTBA MO IKCMyaTalmu.
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11. TexHnuyeckoe obCnyxrBaHue
YCTPONCTBOHETPEDYETTEXHNYECKOrO0OCYKMBAHNA.PEMOHTCIIEAYETOCYLLIECTBIIATHE
ABTOPM30BaHHbIX CEPBUCHbIX LIEHTPaxX.

12. Pa3nunyHble BapraHTbl

Pacwundposka kofos kKomnnektayuu ¢ 1 no 13

OnucaHne Koa
NOCTaBKM

1. KomnnekTauus nameputenbHoro npeobpasosatens 717-
CraHpapTHas 1

Exia ICT6, CENELEC/ATEX, 2
KomnnekTauua,ycTonunBasKBO3eNCTBUIOMOPCKOBOADI 3

KomnneKkTauma,ycTonumBasKkBO34e/iICTBMIOMOPCKOBOADI,
C pefyKTopom
KomnnekTaLma,yCTonumBanKBO3AeNCTBMIOMOPCKOMBOABIEX
ia lICT6 Gb (ATEX)

KomnnekTtaLys,ycTonurBaskBo3aenCTBMIOMOPCKONBOAbI,C
peayktopom Ex ia [ICT6 Gb (ATEX)

2. MexaHn4eckni AnanasoH yrnos

Yrnosow gnanasoH go 50° 1
Yrnosow gnanasoH > 50...350° 2

3. HanpaBneHve BpalieHus

HanpasneHue BpalleHnA No YacoBOW CTpenke 0

HanpasneHve BpalleHna NPOTUB YaCoBOW CTPESKM 1

V-xapaKkTepucTuka 2

Crpoku 112:HeBO3MOXXHOMPYHANMYMMOA30BONKOHPUIypaLn
4. [Imana3oH usmepeHui

Mporpammupyetcs 6a3oBas kKoHUrypauus 0

[°yron],oTOf0KOHEYHOro3HaYeHWA/ToUKanepekKsoy. 9

V-xapakTepuctuka [£°yron], MuH./makKc. z

Crpoka9:[lnanasoHunsmepeHnin-koHeYHoe3HaueHne/TouKanepe-
KnoueHus [°yron]
KoHeuHoe3HaueHve=10,000050°npuyrnosomananasoxe=50°,
>50,00°0350npuyrnosomamnanasoHe>350"Toukanepeknioye-
HVA>Anana3oH3MepeHuii-KoHeYHaATOUKaMaKC.60° NpuyrioBom
AnanasoHe=50°,Makc.360npuyrnosomamnanasore>350°=105%
KOHeUHoe3HaueHVenpyrHeNMHeHoNxapakTeprucTke(CTpoknc1no
4 co cnepyoLMM KprTepmrem Bbibopa 5)
3apaTbCcTPOKyZ:MuH.3HaueHne/Makc.3HaueHune [+ yron]MuH.
3HayeHune>0,MaKc.3HaYeHne =25 npuyrnosomamnanasoHe=50°,
NPOMEXYTOK (MMH. 3Ha4YeHMe - MaKC. 3HaueHue) = 5°.

Makc. 3HauyeHwne > 25 o 175 npu yrnosom gnanasoHe > 350°,
NPOMeXyToK = 25°
CMMMETPUYHOOTHOCUTENbHOCPEAHENNHIW, Hanpumep, [+yron],
MUH./MaKc.: 15/120 cooTBeTCTBYeT:

oT-120 go-15 o 0 go 15 po yrna 120° (Bxop)

oT +20 1o 4 no < 4 no + 20 MA (Bbixof)

5. XapakTepucTuka BeMUYnHbI Ha BbiXxoae

JlnHenHan

OyHKUMA X BbICOKO 1/2
OyHKLMA X BbICOKO 3/2
OyHKLMA X BbICOKO 5/2
Monb3oBaTenbckas

AW IN|—=|O

Crpoku ¢ 1 no 4: HeBo3MoxHO Npu V-xapaKkTepuctuke
Crpoka4(nosanpocy):3aaatbanropUtMUIMONOpPHbIE3HaYeHUA
(23 3HayeHuA, 5 %-3anncb B AnanasoHe ot -5 % ao 105 %,
6eccTyneHyaTbii Bbixogd - ot 10 o 110 %)

6. [lpoTokon ucnbiTaHUi
be3 npotokona ucnbitaHnii

[pOTOKON UCNbITAHNIN Ha HEMELIKOM
MpOTOKON NCMbITAHMI Ha @HTNACKOM E

7. MapKnpoBKa HyNneBow TOUKMN CUCTEMbI

HyneBaﬂ TOYKa CUCTEMbI HE MapKKnpyeTca 0

Hynesaﬂ TOYKa CUCTeMbI MapKupyeTcsa 1

8. Knumatnueckme TpeboBaHus

Hopmaanaﬂ KnnmMmaTtmnyeckas yCTOPI‘-IVIBOCTb 0

MoBbllWweHHaA KNumaTnyeckasn yCTOVI‘-WIBOCTb 1




OnuncaHne Koa OnucaHne Kon
nocTaBKu nocTaBKm
9. KpenneHve 13.  [ononHuTenbHbi pegyktop 150: 07 1 A0 1600: 1
KpenneHue 6e3 onopbl/dnaHua 0 Bes peaykTopa
KpenneHwue Ha onope 1 Mepegaua 150:
KpenneHue Ha ¢pnaHue 2 Mepepada 160:
10. TpaHcnopTupoBKa Mopem Mepegaua 180:
He npuropeH Ana TpaHCNOPTMPOBKN MOpeM 0 Mepepaua 200:
11.  YcTonumBocTb K BUGpaLmn Mepepaua 240:
O6bluHasA YCTONUMBOCTb K BUGPaLMU 0 Mepepada 250:
YnyullieHHas yCTONYMBOCTb K BUBPaLN M Mepepada 300:

12. JononHutenbHbili pegykTop 2: o1 1 go 144: 1

bes pepyktopa

MNepepava

2:

MNepepava

4:

MNepepava

MNepepava

6:

MNepepaua

1
1
5:1
1
1

8:

MNepepava

10:1

MNepepaua

12:1

MNepepaua

12,5:1

MNepepaua

15:

Mepepaua

16:

MNepepaua

20:

Mepepava

22:

Mepepava

24

Mepepava

25:

Mepepava

30:

MNepepava

MNepepava

36:

MNepepava 330:

MNepepaua 360:

MNepepaua 375:

MNepepauva 400:

MNepepava 450:

MNepepava 480:

Mepepaua 500:

Mepepauva 550:

Mepepaua 600 :

Mepepava 660 :

Mepepava 720:

Mepepauva 750:

Mepepaua 800:

Mepepava 880:

JEY [N N (U DI [N [P [N [ N NN [N [P NI [N [P [N [N N N [N N

MNepepaua 900:

Mepepava 1000:1

Mepepaua 1024:1

Mepepaua 1200:1

MNepepaua 1600:1

Si<lc|4d|n|=m|o|v|o|z|Z|(r|x|-|z|a|m|m|O|A|m|>|s|w|n|=]|o

MNepepava

40:

MNepepava

50:

MNepepava

60:

MNepepaua

64:

MNepepava

72:

MNepepaua

75:

MNepepaua

1
1
1
1
1
1
1
32:1
1
1
1
1
1
1
1
1

80:

MNepepaua

100:1

Mepepaua

120:1

MNepepaua

144 :1

Si<|c|d|v|[m|O|T|o|Z|Z|r|x|-|T|O|m|m|O|Nn|m|>|un|d|lw|Nv|=|0
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13. Konformitatserklarung
Certificat de conformité
Declaration of conformity
[eknapauma cooTBeTCTBUA

Ce

Dokument-Nr

Herstellerf Manufacturar:
Anschrift ' Address:

Produktbezeichnung/
FProduct name:

Typ ! Type:

EG - KONFORMITATSERKLARUNG

A cAMILLE BAUER

EC DECLARATION OF CONFORMITY

! Document. Mo, :
Switzerland

Aargauerstrasse 7
CH-5G10 Waohlen

KINAX WTTIT

WT717_CE-konf.docx
Camille Bauver Metrawatt AG

Messumformer fliir Drehwinkel
Transmitter for angular pasition

Das bezrsishnete Pradukt stimmt mitl dan Voerachrilten felgandar Eurgpdilachar Richtlinlan

Oberein, nachgewiasen durch die Einhaliung felgendar Harmean:

Tha above mantianad product has bean maiufactured accarding ta the regulations of the Tollowing Eviopean di-
rectives proven through compliance with tha following standards;

Richtlinie I 2004M10B/EG(EG)

Directive Elgktromagnetische Yertrdglichkeit - EMV-Richtlinia
Electramagnatic compatibl ity - EMC directive

MNorm I EM G1000-6-2; 2005

Standard Fachgrundnarmen - Stérfastigkail far Industriebareicha

Generic standards - Immunity for industrial anviranmeants

EM G1000-6-3; 2007
Kleinbetrigbhe

manis

Fachgrundmarman - Stéraussendung for Wahnberaich, Geschafis. und Gewerbeberaicie sowie

Generic standards - Emissiaon standard Tor residential, commercial and light-industria anviron-

Prifungean {
Tasts

IEC 61000-4-2
IEC 61000-4-3
IEC §1000-4-4
IEC §1000-4-5

EM 55011

IEC §1000-4-6
Richtlinie § 200GI85/EG(EC)
Directive Elaktrische Batrighsmittel zur Verwendung innarhalb bastimmlar Spannungsgranzen - Nieder-
spannungsrichtlinia — CE-Kannzelchnung ; 95 ) )
Elsctrical equipment fer use within certain voltaga limits — Low Voltage Directive — Atachmant
of CE marking - %5
Marm | EN §1010-1; 2040 ) ]
Standard Sicherheitsbestimmungen ‘Or elakirische Mass-, Steuer-, Regel- und Laborgerdte = Teil 1: All-

pgemeine Anforderungen

Fart 1; Ganeral reguirements

Zafety raguirements for electrical eguipment for measurement, contral and laboratary use —

The axplosion p

i E1p|u!idnﬁgeﬁﬁhultlé Hu&-lll.lhll.ll"lﬂ stimnt mit falgender Richilinle Obarein:
ratected variant accards to the follawing directive:

Richtlinie ¢ |94/9/EG(EC) _
Directive Gardle und Schulzeyatama zur bestimmungs-
gem&Ben Verwandung in edplosionagelihrda-
tan Bereichen
Equipment and protective systems infended
far uga in potentially axplasive aimospheres
Norm | EN 60078-0: 2012 / -11: 2012
Standard Explosionsfahige Atmasphire f Explosive at-

mosphareg —

- 0 Gardle - Allgemeaineg AnTordarungan § Ga-
neral requirements

- 11: Gerateschutz durch Eigensicherheit *i" 7
Egquipment protection by intrinsie safaty "i*

Machwels |
Proof

ZELM 03 ATEX 0123
Hatified Body Mo, 0102: PTE
D-38116 Braunschwalg,

Ort, Datum f Place, date;

Untarschrift / signafura:

B, Ulrich ;v!

Leiler Technik

LA

{ Head of engineering

;U

J. Bram

Qualitatsmana

Wohlan, 22 Augusat 2014

-

A

rf Qualify manager
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